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LIMIT 1210 HV

Rotating laser with visible light for use both outdoors and indoors. Motorized automatic self-
leveling both horizontally and vertically. The laser has following features.

Scan Mode

Dot mode.

Manual mode. and Manual-Slope mode

Tilt mode.

Calibration function.

Contents: Laser, Remote control, Laser Receiver with clamp, Wall mount bracket, Rechargeable
battery pack with charger and manual.

Technical Specification:

Operation distance (Radius) m 200
Accuracy Horizontal + 1 mm/10m
Vertically + 1.5 mm/10m
Self-leveling range +5°
Rotation Speed Sequence: rpm 300-600-0 (in horizontal direction)
0-300-600 (in vertical direction)
Remote distance max m 30
Dust/Waterproof’ 1P 54
Operation time hours 24
Operating temperature °C -10 ... +40
Storage temperature °C -20 ... 60
Weight kg 2.0

Laser diodes Class 2 Imw 635nm.

Security. Do not look directly into the laser beam. It can cause devastating damage to eyes.
Therefore, do not set the instrument at eye level.

Before use. Check that instrument settings have not been disturbed during transportation or if the
instrument has fallen to the ground. The accuracy of your work is completely your responsibility
and you should regularly check your instrument. See control below.

Care and handling. This is a precision instrument and should be treated accordingly. Avoid
shock, drop and vibration. Always transport the laser in its plastic case. Use and store the laser
within the specified temperature range. Always keep the laser dry. Do not let a wet instrument lie
in carrying case longer. Remove the batteries if the laser and accessories will not be used for a
long time. Clean with a soft, dry cloth. Remove the batteries if the laser is to be used for a long
time.

Horizontal. Press @ The laser will always start with automatic self-leveling. The laser flashes
while auto-leveling progress. Then the LED is on constantly and the laser begins to rotate.
Vertically. Place the laser with the handle up. Either on the ground or with the wall bracket.

Press @ The laser starts 0 rpm. Press to start the rotation.

Shutdown. Press @ to shutdown the laser when it is on.
Automatic self-leveling. The laser will always start with automatic self-leveling. Stops and



flashes when it knocked out of his position and restarts automatically after new self-leveling.

Press to enter manual mode and self- leveling off.
Scanning Mode. The laser beam are scanning sideways. The laser beam becomes visually

apparent than during rotation. Press button to start scanning mode. Increase or decrease the

scanning angle with button. The scan area is turned sideways with A ¥ buttons.

Rotation speed. Press to increase or decrease the speed of rotation. At a slow rotation, the
laser beam is visually apparent, while a high speed is preferable when using the laser receiver. At
0 rpm turns the laser spot sideways with the A ¥ buttons.

Slope mode. Press the @ and at same time at Tilt the laser along the Y axis with the A

¥ buttons. Read the inclination towards a level rod. 100 cm level difference at 10 m = 1% incline.
Tilt mode. Is a safety feature to prevent the laser automatically restarts after having been knocked
out of its position and possibly changed the altitude. Under automatic self-leveling mode, press

the . If the laser is disturbed stops, LED flash alarm for 12 seconds and the laser must be
restarted. Check altitude after restarting correspond the altitude before the stop.

Control. Figure 3. Place the laser about 15 m from a wall and align X axes against the wall. Start
the laser. Mark X1 on the wall. Rotate the laser 180 © without altitude changes. Mark X2 level .
The difference between X1 and X2 may be no more than 3 mm at 15 m distance. Repeat the test
with Y1 and Y2 axis.

Calibration. Press the@ and keys at same time. Release only @ and after 3 seconds Y/

indicator flashes once and then flashes X indicator, and then X indicator lit constantly. Now

release the button. Adjust the X axis with the A ¥ buttons until the X axis falls between

the earlier marks.

‘When the adjustment of the X axis is complete, press the to set the Y axis.

Rotate the device 90 © without altitude changes. When Y indicator lights constantly, adjust the Y

to save the calibration. Calibration is

axis with the A 'V buttons in the same way. Press
complete and the unit is powered off.
Control/Calibration of the Z axis. Figure 4. Place the laser in the vertical position between two
walls by about 10 m distance, with the laser bottom side 0.5 m away from one wall. Mark the top
dot and the down dot on the wall. Move the instrument to opposite wall with the bottom side 0.5
m from the wall, adjust the laser height so that the down dot is in the same position with previous
top dot. If the error between the previous down dot and top dot is more than 4 mm, calibration

should be done. Press the @ and keys at same time. Release only @ and after 3

seconds X indicator flashes once and then flashes YZ indicator lit constantly. Now release the

button. Adjust with A ¥ buttons Z axis setting. Press to save the calibration.

Calibration is complete and the unit is powered off.



Batteries. Connect the battery charger with 230 V and to the connector on the laser side panel.
The battery charger LED red when charging and green when fully charged battery. Charging
about 4 hours and 6 hours for a new discharged battery. Operation time approximately 24 hours
per charge. At low battery capacity stops the laser to rotate and start flashing. For optimal battery
life, fully charge the battery after the battery is discharged. Keep in mind that the battery capacity
is affected by temperature.

Remote control. Can be used on a maximum of 30 m. Battery 2 pc. 1.5V AA.

Laser receiver. Screw the holder into the threaded bush on the rear panel of the receiver to be
used with a level rod. Operation time 40 hours. Battery 9V 6F22.

On or off. Automatic shut-off after 10 minutes of laser signal or keystroke.

Choice of accuracy. T narrower reception area 1,0 mm and { a wider area + 2,5

Beep on or off. Always starts with audio on.

Display illumination on or off. The light turns off automatically after 1 minute
without laser signal or keystroke.

Wall Mount / Floor Plate: Figure 2. For wall mounting, mounting bracket on the left side with
hanging hole outwards. For floor placement and vertical rotation, swivel mounting hole inward.
The foot is aligned with the laser dot and can be placed directly on a mark in the floor for easier
adjustment.



LIMIT 1210 HV

Roterande laser med synligt ljus for anvindning bade utomhus och inomhus. Motoriserad
automatisk sjilvnivellering bade horisontellt och vertikalt. Lasern har foljande funktioner.

Scanningsfunktion
Punktfunktion.
Manuellt fall.
Skakfunktion.
Kalibreringsfunktion.

Innehall : Laser. Fjarrkontroll. Lasermottagare med hallare. Reflektortavla. Viggfiste.
Uppladdningsbart batteripack med laddare. Bruksanvisning.

Teknisk specifikation :

Aktiv mitradie m 200
Noggrannhet Horisontalt ~mm =1 mm/10m

Vertikalt mm +1,5mm/10m
Sjalvnivelleringsomrade +5°
Rotationshastighet varv/min 0-300-600
Fjarrkontroll avstaind max m 30
Kopplingsklass P 54
Drifttid timmar 24
Arbetstemperatur °C -10...+40
Lagringstemperatur °C -20...+60
Vikt kg 2,0

Laserdioder klass 2, Imw 635 nm.

Siikerhet. Titta inte rakt in i laserstralen. Det kan medfora alvarliga 6gonskador. Placera darfor
aldrig instrumentet i 6gonhdjd.
Fore indning. K llera att i instéllni inte har rubbats under transport eller
om instrumentets har fallit i marken. Ansvar for noggrannheten pa utfort arbete vilar helt pa
i llera dérfor Ibundet instrumentet. Se kontroll nedan.

Skotsel. Detta ar ett p ument och skall behandlas direfter. Undvik slag, fall och
vibrationer. Transportera alltid lasern i sitt plastetui. Anvind och forvara lasern inom angivet

ade. Aven om det dr ddat skall lasern alltid forvaras torrt. Lat inte ett
fuktigt instrument ligga i plastetuiet en lingre tid. Tag ut batterierna om lasern och tillbehor inte
skall anvindas under en lingre tid. Rengdr med en mjuk och torr trasa. Tag ut batterierna om inte
lasern skall anviindas under en langre tid.

Horisontalt. Tryck pa @ Lasern startar alltid med automatisk sjélvnivellering. Lasern blinkar
medan sjélvnivelleringen pagér. Direfter lyser dioden med fast sken och lasern bérjar rotera.

Vertikalt. Placera lasern med handtaget uppat. Anti; pa marken eller med viggfastet. Tryck

pa . Lasern startar med fast laserpunkt. Tryck for att starta rotationen.

Avstiingning. Tryck 3 sekunder pd @



Automatisk sjilvnivellering. Lasern startar alltid med automatisk sjélvnivellering. Stoppar och
blinkar nér det rubbats ur sin position och éterstartar automatiskt efter ny sjilvnivellering. Tryck

pa for att koppla ut automatisk sjélvnivelleringen, lasern roterar oavsett lutning.

Scan unktion. Laserstrélen vickar i sidled. Laserstralen blir visuellt tydligare &n vid rotation.

Tryck knappen for att starta scanningsfunktionen. Oka eller minska scanningsvinkeln med

knappen. Scanningsomradet vrids i sidled med A ¥ knapparna.

Rotationshastighet. Tryck pa for att oka eller minska rotationshastigheten. Vid en langsam
rotation &r laserstrilen visuellt tydligare, medan en hog hastighet dr att foredra nér lasermottagare
anvinds. Vid 0 rotation vrids laserpunkten i sidled med A ¥ knapparna.

Fallfunktion. Tryck pa och omgéende pa . Luta lasern lings Y-axeln med A ¥
knapparna. Avlis lutningen mot en nivastang. 1 dm nivaskillnad p& 10 m avstdnd = 1 % lutning.

iskt omstartar efter att

Ar en siikert ion for att forhindra att lasern autor

ha rubbats ur sin position och eventuellt har é@ndrat hojdniva. Tryck pa . Om lasern rubbats
stannar den, dioden blinkar , ljudsignal larmar i 12 sekunder och lasern méste maste omstartas.
Kontrollera hdjdnivén efter omstart mot héjdnivén fore stoppet.

Kontroll. Figure 3. Placera lasern c:a 15 meter frdn en vigg och rikta X1 axeln mot viggen.
Starta lasern. Markera X1 nivén pa viggen. Vrid lasern 180° utan att hdjdnivéan éndras. Markera
X2 nivan. Skillnaden mellan X1 och X2 far vara hogst 3 mm pa 15 m avstind. Upprepa
kontrollen med Y1 och Y2 axeln.

Kalibrering. Tryck samtidigt pa @ och @ knapparna. Slipp enbart @, efter 3 sekunder
blinkar Y indikatorn en gang och dérefter blinkar X indikatorn for att sedan Gverga i fast sken.

Slapp da knappen.
Justera nu X axeln med A ¥ knapparna tills X axeln hamnar mellan de tidigare markeringarna.

Nir justeringen av X axeln ér klar tryck pa for att stilla in Y axeln.

Vrid lasern 90° utan att hojdnivan éndras. Nér Y indikatorn lyser med fast sken justera Y axeln

med A ¥ knapparna pd samma sitt. Tryck pd for att spara kalibreringen. Kalibreringen ér
klar och instrumentet stings av.

Kontroll/Kalibrering av Z axeln. Figur 4. Placera lasern i vertikal position mellan tva viggar med
c:a 10 m mellanrum, med 0,5 m avstand fran instrumentets undersida till den ena viggen. Markera
Gvre respektive undre punkten pa viggen. Flytta instrumentet till motsatt sida med undersidan 0,5
m fran viggen och justera laserns h6jd sa att botten punkten ér i niva med tidigare
toppunktmarkering.

Justera Z axeln om skillnaden mellan senaste topp och forsta t p keringen dr
storre dn 4 mm.

Tryck samtidigt pa @ och knapparna. Slépp enbart @ och efter 3 sekunder blinkar Y

indikatorn en géing och direfter blinkar Z indikatorn for att sedan dverga i fast sken. Slipp



knappen. Justera nu med A ¥ knapparna Z axelns instillning. Tryck pa
kalibreringen. Kalibreringen &r klar och instrumentet stéings av.

for att spara

Batterier. Anslut batteriladd: till nétspanning 230 V och till k kten pa laserns Isid:

Batteriladdarens diod lyser rott nér laddning pagar och gront vid fulladdat batteri.

Uppladdningstid c:a 4 timmar och 6 llmmar for ett nytt ouppladdat batteri. Drifttid c:a 24 timmar
er uppladdning. Vid for lag batteri slutar lasern att rotera och bérjar blinka. For

optimal batterilivslingd ladda batteriet fullt efter batteriet blivit helt urladdat. Ténk pa att

batterikapaciteten paverkas av temperaturen.

Fjiarrkontroll. Kan anvindas pd hogst 30 m avstand. 2 st batterier 1,5 V typ AA.

Lasermottagare. Skruva fast hallaren i gingb i pa baksida om
skall anviindas med en nivastang. Drifttid c:a 40 timmar. Batlen 9V typ 6F22.

Pi eller av. Automatisk avstangning efter 10 minuter utan lasersignal eller
knapptryckning.

Val av noggrannhet. 1 betyder ett smalare mottagningsomrade + 1,0 mm och { ett
bredare omréade = 2,5 mm.

Ljudsignal pa eller av. Startar alltid med ljudsignal pa.

Displaybelysning pa eller av. Belysningen sténgs av automatiskt efter 1 minut utan
lasersignal eller knapptryckning.

Viggtiste/ P : Figur 2. Vid vi; hingning, montera fastet pa vinster sida med

I ingshalet utit. Vid golvplacering och vertikal rotation, vrid upphéngningshalet inat.
Foten ir i linje med laserpunkten och kan placeras direkt pa en markering i golvet vilket
underlittar instillningen.




LIMIT 1210 HV

Roterende laser med synlig lys for bruk béde utendors og innenders. Motorisert automatisk
selvnivellering bade horisontalt og vertikalt. Laseren har folgende funksjoner.

Skannefunksjon
Punktfunksjon.
Manuelt fall.
Alarmfunksjon.
Kalibreringsfunksjon.
Innhold:

Laser. Fjernkontroll. Lasermottaker med holder. Reflektortavle. Veggfeste. Oppladbar
batteripakke med lader. Bruksanvisning.

Teknisk spesifikasjon:

Laserdioder klasse 2, Imw 635 nm.

Aktiv méleradius m 200
Noyaktighet Horisontalt mm + 1 mm/10m

Vertikalt mm + 1,5 mm/10m
Selvnivelleringsomréde +5°
Rotasjonshastighet omdr/min  0-300-600
Fjernkontroll avstand max m 30
Koblingsklasse P 54
Driftstid timer 24
Arbeidstemperatur °C -10...+40
Lagringstemperatur °C -20...+60
Vekt kg 2,0

Laser diodes Class 2, Imw 635nm.

Sikkerhet. Titt ikke rett inn i laserstrdlen. Det kan medfere alvorlige oyeskader. Plassere derfor
aldri instrumentet i oychoyde.



For bruk. Kontroller at instrumentets innstillinger ikke har rert pa seg under transport eller om
instrumentet har falt i gulvet. Ansvaret for noyaktigheten pa utfert arbeid hviler helt pa brukeren.
Kontroller derfor regelmessig instrumentet. Se kontroll under.

Behandling. Dette er et presisjonsinstrument og skal behandles deretter. Unnga slag, fall og
vibrasjoner. Transporter alltid laseren i sitt plastetui. Bruk og oppbevar laseren innenfor angitte

ader. Selv om det er b ttet skal laseren alltid oppbevares tert. La ikke
instrument ligge fuktig i plastetuiet over lengre tid. Ta ut batteriene hvis laseren og tilbeheret ikke
skal brukes pa en stund. Rengjor med en myk og terr klut.

Horisontalt. Trykk pa @ Laseren starter alltid med automatisk selvnivellering. Laseren
blinker mens selvnivelleringen pagér. Deretter lyser dioden med fast skinn og laseren begynner a
rotere.

Vertikalt. Plassere laseren med handtaket oppover. Enten pa bakken eller med veggfestet. Trykk

pa @ Laseren starter med fast laserpunkt. Trykk for 4 starte rotasjonen.

Avstenging. Trykk 3 sekunder pa @

Automatisk selvnivellering. Laseren starter alltid med automatisk selvnivellering. Stopper og
blinker nér det har sklidd ut fra sin posisjon og restarter automatisk etter ny selvnivellering. Trykk

pa for & koble ut automatisk selvnivelleringen, laseren roterer uansett skréstilling.

Skannefunksjon. Laserstrlen vikker sideveis. Laserstrélen blir visuelt tydeligere enn ved

rotasjon. Trykk knappen for 4 starte skannefunksjonen. @ke eller minske skannevinkelen

med knappen. Skanneomrédet vris i sideveis med A V¥ knappene.

Rotasjonshastighet. Trykk pa for & oke eller minske rotasjonshastigheten. Ved en langsom
rotasjon er laserstralen visuelt tydeligere, mens en hey hastighet er & foretrekke nér lasermottaker
brukes. Ved 0 rotasjon vris laserpunktet sideveis med A ¥ knappene.

Fallfunksjon. Trykk pi og omgéende pa . Skréstill laseren langs Y-akselen med A ¥
knappene. Avles skrastillingen mot en nivastang. 1 dm nivaforskjell pa 10 m avstand = 1 %
skréstilling.

Alar jon. Er en sikker jon for & forhindre at laseren automatisk restarter etter & ha

sklidd ut fra sin posisjon og eventuelt har endret hoydeniva. Trykk pa . Om laseren har
sklidd s stopper den, dioden blinker, lydsignal alarmerer i 12 sekunder og laseren ma restartes.
Kontroller heydenivéet etter omstart mot hoydenivéet for stoppet.

Kontroll. Figur 3. Plassere laseren ca. 15 meter fra en vegg og rett X1 akselen mot veggen. Starte
laseren. Markere X1 nivéet pa veggen. Vri laseren 180° uten at hoydenivaet endres. Marker X2

10



nivéet. Forskjellen mellom X1 og X2 far veere maks. 3 mm pé 15 m avstand. Gjenta kontrollen
med Y1 og Y2 akselen.

Kalibrering. Trykk samtidig pa @ og . knappene. Slipp kun @, etter 3 sekunder
blinker Y indikatoren en gang og deretter blinker X indikatoren for si & ga over til fast lys. Slipp

da knappen.

Juster na X akselen med A ¥ knappene til X akselen havner mellom de tidligere markeringene.

Nar justeringen av X akselen er klar trykk pa for 4 stille inn Y akselen.

Vri laseren 90° uten at hoydenivéet endres. Nar Y indikatoren lyser med fast lys s juster Y aksen

med A ¥ knappene pi samme méte. Trykk pd
klar og instrumentet slas av.

for 4 lagre kalibreringen. Kalibreringen er

Kontroll/Kalibrering av Z aksen. Figur 4. Plassere laseren i vertikal posisjon mellom to vegger
med ca. 10 m mellomrom, med 0,5 m avstand fra instrumentets underside til den ene veggen.
Markere ovre respektive nedre punktet pa veggen. Flytt instrumentet til motsatt side med
undersiden 0,5 m fra veggen, og juster laserens hoyde slik at bunnpunktet er i niva med tidligere
toppunktmarkering.

Justere Z aksen hvis ulikheten mellom siste topp og forste p keringen er sterre
enn 4 mm.

Trykk samtidig pa @ og knappene. Slipp kun @ og etter 3 sekunder blinker Y

indikatoren en gang og deretter blinker Z indikatoren for sd a ga over til fast lys. Slipp

knappen. Justere na med A V knappene Z aksens innstilling. Trykk pa
kalibreringen. Kalibreringen er klar og instrumentet slds av.

for & spare

Batterier. Koble batteriladeren til penning 230 V og til pa laserens Isid
Batteriladerens diode lyser redt nar lading pagér og gront ved fulladet batteri. Ladetid ca. 4 timer
og 6 timer for et nytt uladet batteri. Driftstid ca. 24 timer pr lading. Ved for lav batterikapasitet
slutter laseren a rotere og begynner 4 blinke. For optimal batterilevetid sa lade opp batteriet fullt

etter batteriet er blitt helt utladet. Tenk pa at batterik i pavirkes av

Fjernkontroll. Kan brukes pa maks. 30 m avstand. 2 stk batterier 1,5 V type AA.
Lasermottaker. Skru fast holderen i gj J; pa 1 bakside hvis !
skal brukes med en nivastang. Driftstid ca. 40 timer. Batteri 9 V type 6F22.

Pi eller av. Automatisk avstenging etter 10 minutter uten lasersignal eller tastetrykk.

1



Valg av neyaktighet. T betyr et smalere mottaksomréde + 1,0 mm og i et bredere
omréide + 2,5 mm.

Lydsignal pé eller av. Starter alltid med lydsignal pa.

Displaybelysning pé eller av. Belysningen slds av automatisk etter 1 minutt uten
lasersignal eller tastetrykk.

Veggl Gulvpl Figur 2. Ved I montere festet pa venstre side med

) hullet utover. Ved gul ing og vertikal rotasjon, vri opphengshullet innover. Foten
er i linje med laserpunktet og kan plasseres direkte pd en markering i gulvet som gjor innstillingen
lettere.
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LIMIT 1210 HV

Roterende laser med synligt lys til anvendelse bade udenders og indendors. Motoriseret
automatisk selvnivellering bade vandret og lodret. Laseren har folgende funktioner.
Scanningsfunktion
Punktfunktion.

Manuel funktion.
Vippefunktion.
Kalibreringsfunktion.

Indhold: Laser, fjernbetjening, |
batteripakke med oplader og manual.
Tekniske specifikationer:

med holder,

Betjeningsafstand m 200
Nojagtighed Vandret + 1 mm/10 m

Lodret + 1,5 mm/10 m
Selvnivelleringsomrade +5°
Omdrejningshastighed o/min. 0-300-600
Fjernbetjeningsafstand maks. m 30
Stov/vandteet 1P 54
Driftstid timer 24
Driftstemperatur °C -10 ... +40
Omgivelsestemperatur ved opbevaring ~ °C =20 ... +60
Vagt kg 2,0

Laserdioder klasse 2, | mW 635 nm.

Sikkerhed. Kig ikke direkte ind i laserstralen. Den kan forarsage odele®ggende skader pd ejnene.
Placér derfor aldrig instrumentet i gjenhajde.

For anvendelse. Kontrollér at instrumentindstillingerne ikke er blevet forrykket under transport,
eller at instrumentet er faldet pa jorden. Ansvaret for nojagtigheden af det udforte arbejde hviler
udelukkende pé brugeren, og instrumentet skal derfor kontrolleres med jeevne mellemrum. Se
kontrolpunkter herunder.

Pleje og handtering. Dette er et isionsinstrument og skal behandles til de. Undga stod,
fald og vibration. Transportér altid laseren i dens plastikbeholder. Laseren skal bruges og
opbevares inden for det angivne temperaturomrade. Selvom den er vandafvisende, skal laseren
altid opbevares tort. Lad ikke et vadt instrument ligge i transportbeholderen i leengere tid. Tag
batterierne ud, hvis laseren og tilbehoret ikke skal anvendes i lzengere tid. Rengor med en bled, tor
klud. Tag batterierne ud, hvis laseren ikke skal anvendes i leengere tid.

Vandret. Tryk pd . Laseren starter altid med automatisk selvnivellering. Laseren blinker,
mens selvnivelleringen er i gang. Derefter lyser dioden konstant, og laseren begynder at rotere.
Lodret. Placér laseren med handtaget opad. Enten pa jorden eller ved vaegbeslaget. Tryk pa

. Laseren starter med fast laserpunkt. Tryk pa for at starte rotationen.

Slukning. Tryk 3 sekunder pa .
Automatisk selvnivellering. Laseren starter altid med automatisk selvnivellering. Stopper og
blinker nar den slés ud af sin position og genstarter automatisk efter ny selvnivellering. Tryk pa
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for at g over i manuel funktion og sla selvnivellering fra.

Scanningsfunktion. Laserstrdlen scanner fra siden. Laserstralen bliver visuelt tydeligere end ved

rotation. Tryk pa knappen for at starte scanningsfunktionen. Qg eller mindsk

scanningsvinklen med knappen . Scanningsomradet drejes sidelens med knapperne A V.

Omdrejningshastighed. Tryk pa for at ege eller mindske omdrejningshastigheden. Ved en
langsom hastighed er laserstralen visuelt tydelig, mens en hej hastighed er at foretraekke, nar
lasermodtageren anvendes. Ved 0-rotation drejes laserpunktet til siden med knapperne A V.

Hzeldningsfunktion. Tryk pa og samtidigt pa . Vip laseren langs med Y-akslen med
knapperne A V. Aflees haldni op mod en ni 1 dm nive kel pa 10 m afstand
=1 % hzldning.

Vij ion. Er en sikkerhedsfunktion, der skal forhindre laseren i automatisk at genstarte

efter at vaere blevet slaet ud af sin position og muligvis have @ndret hejdeniveau. Tryk pa
Huvis laseren forstyrres, stopper den, dioden blinker, lydalarmen aktiveres i 12 sekunder, og
laseren skal genstartes. Kontrollér, at hejdeniveauet efter genstart svarer til hojdeniveauet for
stoppet.

Kontrol. Figur 3. Placér laseren cirka 15 m fra en vaeg, og juster X-akserne mod vaeggen. Start
laseren. Markér X 1-niveauet pa vasggen. Rotér laseren 180°, uden at hojdeniveauet ndres.
Markér X2-niveauet. Forskellen mellem X1 og X2 mé veere hojst 3 mm pa 15 m afstand. Gentag
testen med Y1- og Y2-akserne.

Kalibrering. Tryk samtidigt pa knapperne @ og . Slip kun @-knappen. Efter 3
sekunder blinker Y-indikatoren en gang, og X-indikatoren blinker for derefter at overga til at lyse

konstant. Slip nu knappen . Indstil X-aksen med knapperne A ¥, indtil X-aksen ligger
mellem de tidligere markeringer.

Nir indstillingen af X-aksen er feerdig, tryk p: for at indstille Y-aksen.

Drej apparatet 90°, uden at hojdeniveauet @ndres. Nér Y-indikatoren lyser, indstilles Y-aksen med

knapperne A ¥ pa samme made. Tryk pa
fuldfort, og der er slukket for instrumentet.
Kontrol/kalibrering af Z-aksen. Figur. 4. Placér laseren i lodret position mellem to vazgge med
cirka 10 m afstand og med 0,5 m afstand fra instrumentets underside til den ene vaeg. Markér
henholdsvis det overste og det nederste punkt pa vaggen. Flyt instrumentet hen til den modsatte
vaeg med undersiden 0,5 m fra vaggen, og indstil laserens hojde, sa det nederste punkt er i niveau
med den tidligere toppunktmarkering.

Huvis fejlen er mere end 4 mm, skal der foretages en kalibrering. Tryk samtidigt pd knapperne

@ og . Slip kun

indikatorens lys blinker konstant. Slip nu knappen

for at gemme kalibreringen. Kalibreringen er

, og efter 3 sekunder blinker X-indikatoren en gang, hvorefter YZ-

. Justér med knapperne Z-aksens
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indstilling. Tryk pa
for instrumentet.

for at gemme kalibreringen. Kalibreringen er fuldfert, og der er slukket

Batterier. Tilslut batteri til en pa 230 V og til kontakten pa laserens
panelside. Batteriopladerens diode lyser redt under ladning og gront, nér batteriet er fuldt opladet.
Opladningstiden er cirka 4 timer og 6 timer for et nyt, uopladet batteri. Driftstiden er cirka 24
timer pr. opladning. Ved for lav batterikapacitet stopper laseren med at rotere og begynder at
blinke. For at optimere batteriets levetid, oplades batteriet fuldstaendigt, efter at det er blevet fladt.
Vear opmarksom pa, at batterikapaciteten pavirkes af temperaturen.

Fjernbetjening. Kan anvendes pd maksimum 30 m afstand. 2 stk. batterier 1,5 V AA.
Lasermodtager. Skru holderen i gevindbesningen pa modtagerens bagside fast, hvis modtageren
skal betjenes med niveaustang. Driftstid 40 timer. Batteri 9 V type 6F22.

Teend eller sluk. Automatisk slukning efter 10 minutter uden lasersignal eller
tastetryk.

Valg af nojagtighed. t betyder et smallere modtageromrade + 1,0 mm og | et
bredere omrade + 2,5 mm.

Lydsignal til eller fra. Starter altid med lydsignal til.

Displaybelysning til eller fra. Lyset gér automatisk ud efter 1 minut uden lasersignal
eller tastetryk.

‘Vagmontering / gulvplade: Figur 2. Til veegophangning monteres beslaget pd venstre side med
ophangningshullet udad. Til gulvplacering og lodret rotation drejes ophaengningshullet indad.
Foden er pa linje med laserpunktet og kan placeres direkte pa en markering i gulvet, hvilket letter
indstillingen.
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LIMIT 1210 HV

Hyvin nikyvilli siteelld varustettu pyorivé laser si
tasaus seki vaaka- ettd pyst; Laserissa on
Skannaus

Pistetoiminto.

Manuaalinen kaade

Térihdystoiminto.

Kalibrointi

Sisalté: Laser. Kauk Laser in ja pidin. lu. Seinikiinnike. Ladattava
Kkupaketti ja latauslaite. Kayttdohje.

Tekniset tiedot:

Laserdiodit luokka 2, ITmw 635 nm

Aktiivinen mittausside m 200

Tarkkuus ~ Vaakataso ~ mm + 1 mm/10m

Pystysuora  mm +1,5 mm/10m

Tasausalue +5°

Pybrintanopeus rpm 0-300-600

Kaukosadtimen

kantama maks m 30

Kotelointiluokka 1P 54

Kayttoaika h 24

Kayttslampotila °C -10...440

Siilytysldmpétila °C -20...+60

Paino kg 2,0

Laserdiodit Luokka 2, 1 mw 635 nm.

Turvallisuus. Ali katso suoraan lasersiteeseen, silli se voi johtaa vakaviin silmavammoihin. Ald
koskaan sijoita laitetta silmien tasalle!

Ennen kiyttimisti. Tarkasta, etteivit laitteen ole j aikana tai
mikali laite on pudonnut. Tehdyn tyon tarkkuus on kokonaan kiyttdjén vastuulla. Tamén vuoksi
laite on tarkastettava sdénndllisesti. Katso kohta Tarkastus edempin.
Kiisittely. Lasermittari kkuustydstetty laite, ja sitd tulee kisitelld sen mukaisesti. Ald
kolauttele tai pudota sif inille. Sijoita laite aina suojakoteloon kuljetuksen
ajaksi. Noudata laitteen tyi ilarajoja. Vaikka laite on suojattu kosteudelta, sitd
tulee siilyttid aina kuivassa paikassa. Ald jitd kostunutta laitetta pitkiksi aikaa muoviseen
suojakoteloon. Ota paristot pois, mikili laitetta ja tarvikkeita ei ole tarkoitus kayttaa pitkaan
aikaan. Puhdista laite pechmeilld ja kuivalla liinalla. Ota paristot pois, mikili laitetta ei ole
tarkoitus kiyttdd pitkddn aikaan.

‘Vaakasuora mittaus. Paina paini. Laser kdynni aina

aktiivisena. Lasersade vilkkuu kun inen tasaus on kdynnissd. Tdmin jilkeen sidde palaa
kiintein ja laser alkaa pyorid.

Pystysuora mittaus. Sijoita laite kahva ylospéin. Joko maahan tai seindkiinnikkeeseen. Paina

-painiketta. Laser kiynnistyy tuottaen kiintedn laserpisteen. Kaynnistéd pyoriminen
painamalla .
Sammuttaminen. Paina @ painiketta 3 sekunnin ajan.

Automaattinen tasaus. Laser kiynni aina iminto aktiivisena. Laser
pysihtyy ja vilkkuu, kun se on joutunut asetusalueen ulkopuolelle ja kdynnistyy automaattisesti
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uudelleen kun tasaus on jilleen tehty. Voit kytked isen pois
Silloin laser pyérii kaltevuudesta huolimatta.
Skannaus. Laserside liikkuu sivusuunnassa. Laserside nikyy selvemmin kuin py6rimisen aikana.

voidaan suurentaa

kierretédn si AV -painikkeilla.

Pyorintil lisitéddn tai

pydriesséin | dde nikyy in, laser
suuremman nopeuden. Nollapyorinndssi laserpiste

hdoll:

imen k
kierreti

in sivusuunnassa A ¥ -painikkeilla.

Kaadetoiminto. Paina jasen jilkeen heti Kallista lasersadettd X-akselilla
painikkeiden A ¥ avulla. Tarkasta kallistuslukema mittalatalla. 1 dm tasoero 10 m etdisyydelld =
1 % kallistus.

Tirih imil Tama tur iminto esté laseria kidynnistyméstd automaattisesti silloin, kun

Jos asetukset ovat
imerkin 12 s ajan. Laser on

ynni. en jilkeen sen

se on liikahtanut ja kork on kenties Paina
muuttuneet, laser pysihtyy, laser vﬂkkuu ja Jar_]estelma anlaa
ki delleen. Tarkasta korl
arvoon ennen sammutusta.
Tarkastus: Kuva 3. Sijoita laser n. 15 metrin péhén seindsté ja suuntaa X 1-akseli seinéé kohti.
Kiynnisti laser. Merkitse X1-taso seindén. Kénn laseria 180° muuttamatta korkeusasetusta.
Merkitse X2-taso. X1- ja X2-tason ero saa olla enintdén 3 mm 15 m etdisyydelld. Toista tarkastus
Y1- ja Y2-akselin kohdalla.

Kalibrointi. Paina samanaikaisesti painikkeita @ ja A Pédsta @-painike, 3 sekunnin
kuluttua vilkahtaa ensin Y-merkkivalo ja sitten X-merkkivalo, jonka jilkeen valo syttyy palamaan

kiintednd. Padsti silloin myo: painike.
Saada X-akselia A ¥ -painikkeilla niis 4 X-akseli asettuu aiemmin tehtyjen merkkien keskelle.

Kun x-akselin si#td on valmis, paina Y-akselin
Kiiinni laseria 90° muuttamatta korkeusasetusta. Kun Y-merkkivalo palaa kiinteisti, tee Y-

akselin sdddot samalla tavalla painikkeilla A ¥ . Tallenna kalibrointi painamalla
kalibrointi on valmis ja laite sammuu.

Z-akselin tarkastus/kalibrointi. Kuva 4. Aseta laser pystysuoraan kahden seinén viliin n. 10
metrin etdisyydelle toisistaan ja niin, ettd laitteen alapuolen etiisyys toiseen sei on 0,5 metrid.
Merkitse yla- ja alapiste seindén. Siirrd laite vastakkaiselle puolelle 0,5 metrin pddhin seindstd ja
idi laserin korkeutta niin, ettd alapiste asettuu ylaplstemerkm in kanssa samalla tasolla.

Sidda Z-akselia, mikili ero jilkimmdisen yldpisteen ja ensimméisen alapisteen vililld on
enemmin kuin 4 mm.

. Nyt

Paina samanaikaisesti painikkeita @ ja , Padstd @-painike, 3 sekunnin kuluttua
vilkahtaa ensin Y-merkkivalo ja sitten Z-merkkivalo, jonka jilkeen valo syttyy palamaan

kiinteéind. Padsti silloin my6s painike. Sdddi Z-akselin asetus painikkeilla A V. Tallenna

kalibrointi painamalla Nyt kalibrointi on valmis ja laite sammuu.

Paristot. Liité latauslaite 230V-verkkovirtaan ja laserin ohj: lin liitdntadn. L
merkkivalo palaa punaisena, kun lataus on kéynnissd, ja muuttuu vihreiksi, kun akku on ladattu
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tdyteen. Latausaika on noin 4 tuntia, uudessa ennen lataamattomassa akussa 6 tuntia. Kiyttoaika
on noin 24 tuntia latausta kohden. Kun akun varaus on lopussa, laser lakkaa py6rimésti ja alkaa
vilkkua. Akun kéyttdikd pidentyy, kun akun annetaan tyhjentyé kokonaan ja ladataan sen tiyteen.
Muista, ettd laimpdtila vaikuttaa akun varaustasoon.

Kaukosiidin. Kaukosiitimen kantama on maks. 30 metrid. Toimii kahdella 1,5V AA -
paristolla.

Laser in. Jos kaytit kanssa inta, kierrd pidin kiinni vastaanottimen
takana olevaan kierreliitintdén. Kayttoaika on n. 40 tuntia. Toimii 9 V 6F22 -paristolla.

Piilld/Pois. Laite sammuu isesti 10 mi in kuluttua
lasersi lista tai i

Tarkkuustason valinta. T merkitsee kapeampaa vastaanottoaluetta = 1,0 mm ja §
levedmpii vastaanottoaluetta + 2,5 mm.

Aanimerkki pailli/pois. Laitteen kiynnistyessi aanimerkki on aina paalli.

Naytonvalalstus paa a/pols Nayton valo sammuu automaamsesu 1 minuutin
kuluttua vii tai
Seinikiinnike/lattiajalusta: Kuva 2. Seinikiinnitys: asenna kiinnike vasemmalle puolelle
npustusre'k ylospéin. Kunl ser sijoitetaan lattialle ja pydriminen tapahtuu pystysuunnassa,
a din. Jalka on samassa linjassa laserpisteen kanssa ja voidaan
sl_]omaa suoraan lattiaan tehdyn merkinnin piille, joten asettaminen on helppoa.
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LIMIT 1210 HV

Rotationslaser mit sichtbarem Licht zur Innen- und Auf dung. N te
Selbstnivellierung — sowohl horizontal, als auch vertikal. Der Laser hat folgende Mglichkeiten:

Scanning-Betrieb
Punktbetrieb
Handbetrieb
Schrigstellungsbetrieb
Kalibrierungsfunktion

Liefer g Fer i L il mit Klammer, montierbare
‘Wandhalterung, aufladbarer Akku mit Ladegerit und Handbuch.

Technische Spezifikation:

Betriebsbereich m 200
Genauigkeit horizontal +1mm/10 m
vertikal + 1,5 mm/10 m
Selbstnivellierungsbereich +5°
Rotationsgeschwindigkeit U/min 0300 - 600
Wirk bereich der Fernbedi max. m 30
Staub- / wassergeschiitzt 1P 54
Betriebsdauer: Stunden 24
Betriebstemperatur °c -10 ... +40
Lagerungstemperatur °C -20 ...+ 60
Gewicht kg 2,0

Laserdioden, Klasse 2, 1 mw, 635 nm

Sicherheit. Nicht direkt in den Laserstrahl schauen — Risiko schwerer Augenbeschédigung.
Deshalb den Laser nicht auf Augenhdhe aufstellen.

Vor dem Gebrauch. Priifen Sie, ob wihrend des Transports das Gerit nicht verstellt oder durch

einen Sturz beschadigt wurde. Die G igkeit Threr Arbeit liegt ausschlieBlich ihn Threr
Eigenverantwortung, und Sie sollten das Gerit aBig tiberprii S. den nachstehend
Abschnitt , Priifung*.

Pflege und Umgang mit dem Geriit. Es handelt sich um ein Prizisionsgerit, das einen
entsprechenden Umgang fordert. Das Gerit vor StoBen, Herabfallen und Erschiitterung schiitzen.
Das Gerit immer nur im Plastikkasten transportieren. Halten Sie den angegebenen Betriebs- und
Lagertemperaturbereich ein. Obwohl das Geriit wasserdicht ist, muss es immer trocken gehalten
werden. Wenn das Gerit feucht ist, darf es nicht lange im Kasten belieben. Vor lingerer
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AuBerbetriebnahme des Lasers und des Zubehors entfernen Sie den Akku. Zur Reinigung weiches
und trockenes Tuch verwenden. Bei lingerer AuBerbetriebnahme des Lasers den Akku entfernen.

Horizontale Ausrichtung. Taste @ (Einschalten) driicken. Nach dem Einschalten fiihrt das
Gerit immer die automatische Selbstnivellierung durch. Wihrend der Selbstnivellierung blinkt
der Laser. Danach leuchtet die Leuchtdiode konstant, und der Laser beginnt zu rotieren.

Vertikale Ausrichtung. Stellen Sie den Laser mit dem Griff nach oben — entweder am Boden,

oder an der W

ung. Taste (Ei ) driicken. Der Laser beginnt dem Betrieb mit

0 U/Min. Driicken Sie die Taste . (Geschwindigkeit), um die Rotation einzuschalten.

Ausschalten. Taste @ driicken und 3 Sekunden gedriickt halten.

Automatische Selbstnivellierung. Nach dem Einschalten fiihrt das Gerit immer die automatische
Selbstnivellierung durch. Nach einer Erschiitterung wird der Betrieb des Lasers angehalten und
der Laser blinkt; nach erneuter Selbstnivellierung wird der Betrieb automatisch fortgesetzt. Zur
Umschaltung des Lasers in den Handbetrieb und zum Ausschalten der Selbstnivellierung driicken

Sie die Taste (Handbetrieb).

Betrieb. Der L hl fiihr das ing in die seitliche Richtung durch.
Unterschiedlich vom Rotationsbetrieb wird der Laserstrahl dabei sichtbar. Zum Einschalten des

Scanning-Betriebs driicken Sie die Taste . Der Abtastwinkel wird mit der Taste
vergroBert bzw. verkleinert. Zur seitlichen Wendung des Abtastbereichs dienen die Tasten A V.

Rotationsgeschwindigkeit. Zur Erhohung bzw. Heral der Rotati hwindigk

driicken Sie die Taste
sichtbar, aber einer hohere Geschwindigkeit wird beim Gebrauch des Laserempfiangers empfohlen.
Bei 0 U/Min. wird der Laserpunkt mit den Tasten A ¥ seitlich gewendet.

(Geschwindigkeit). Bei einer Rotation ist der Laserstrahl

Neigungsbetrieb. Driicken Sie gleichzeitig die Tasten (Handbetrieb) und
(Schrigstellung / Neigung). Stellen Sie den Laser auf die Y-Achse mit den Tasten A ¥ ein. Lesen
Sie die Neigungsanzeige an der Novellierstange ab. Niveauunterschied 100 cm auf 10 m =
Neigung 1 %.

die eine

Schrigstellungsbetrieb. Es handelt sich dabei um eine Sichert
Fortsetzung des Laserbetriebs nach einer E

ung und Anderung der Hol

des Lasers verhindert. Driicken Sie die Taste (Schrigstellung / Neigung). Falls im Betrieb
des Lasers St6 sind, wird er die L htdiode blinkt, ertont ein
langes Signal, und der Laser muss neu gestartet werden. Nach dem Neustart iiberpriifen Sie, bitte,
ob die Hohenlage mit der Hohe vor der Betriebsunter i insti
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Priifung. Abb. 3. Den Laser ca. 15 m entfernt von der Wand positionieren und die X-Achsen zur
‘Wand ausrichten. Den Laser einschalten. Auf der Wand X1 markieren. Den Laser um 180° drehen,
ohne die Héhenlage zu dndern. Die Hohe X2 markieren. In einem Abstand von 15 m darf die
Differenz zwischen X1 und X2 nicht groer als 3 mm sein. Wiederholen Sie die Priifung mit den
Achsen Y1 und Y2.

Kalibrierung. Driicken Sie gleichzeitig die Tasten @ (Leistung) und (Scanning /

Kalibrierung). Nur die Taste @ (Leistung) loslassen, und nach 3 Sekunden blinkt einmal die Y-
Anzeige auf; dann blinkt die X-Anzeige auf, danach leuchtet die X-Anzeige konstant. Erst dann

die Taste (: ing / Kalibrierung) loslassen. Stellen Sie die X-Achse mit den Tasten A ¥
ein, bis die X-Achse sich genau zwischen den vorher gemachten Markierungen befindet.

‘Wenn die Ei 11 der X-Achse at hl ist, driicken Sie die Taste
Kalibrierung) zur Einstellung der Y-Achse.

(Scanning /

Den Laser um 90° drehen, ohne die Hohenlage zu &ndern. Nach dem Aufleuchten der Y-Anzeige
stellen Sie auf die gleiche Weise mit den tasten A ¥ die Y-Achse ein. Zur Speicherung der

Kalibrierung die Taste (Scanning / Kalibrierung) driicken. Die Kalibrierung ist
abgeschlossen, und das Gerit schaltet sich aus.

Priifung / Kalibrierung der Z-Achse. Abb. 4. Positionieren Sie den Laser vertikal zwischen
zwei Winden mit dem Abstand von ca. 10 m; der Unterteil des Lasers muss sich 0,5 m entfernt
von einer Wand befinden. Markieren Sie auf der Wand den oberen und den unteren Punkt.
Positionieren Sie das Gerit mit dem Unterteil im Abstand von 0,5 an der gegeniiberstehenden
Wand und stellen Sie die Hohe des Lasers so ein, dass der vordere Punkt mit dem vorigen oberen
Punkt iibereinstimmt.

Bei einer Abweichung von mehr als 4 mm muss die Kalibrierung durchgefiihrt werden. Driicken

Sie gleichzeitig die Tasten @ (Leistung) und (Scanning / Kalibrierung). Nur die Taste

@ (Leistung) loslassen, und nach 3 Sekunden blinkt einmal die X-Anzeige auf; dann blinkt die

YZ-Anzeige auf, danach leuchtet die YZ-Anzeige konstant. Erst dann die Taste (Scanning /
Kalibrierung) loslassen. Stellen Sie mit den Tasten A ¥ die Z-Achse ein. Zur Speicherung der

Kalibrierung die Taste (Scanning / Kalibrierung) driicken. Die Kalibrierung ist
abgeschlossen, und das Gerit schaltet sich aus.

Akku. Verbinden Sie das Ladegerit mit 230 V. und dem seitlichen Anschluss des
Lasers. Wihrend des Ladevorgangs leuchtet die rote Hauptanzeige des Ladergerits; wenn der
Akku vollstindig aufgeladen ist, leuchtet die griine Leuchtdiode. Der Ladervorgang dauert ca. 4
Stunden bzw. 6 Stunden beim Aufladen eines neuen, entladenen Akkus. Mit einer Aufladung wird
die Betriebsdauer von ca. 24 Stunden sichergestellt. Bei einem entladenen Akku rotiert der Laser
nicht mehr und beginnt zu blinken. Um eine optimale Lebensdauer des Akkus zu erreichen, muss
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der Akku nach der Entladung vollsténdig aufgeladen werden. Es muss beriicksichtig werden, dass
die Leistung des Akkus durch Temperatur beeinflusst wird.

Fer Die Fer

Batterien 1,5V AA.

wirkt in einem Bereich von hchstens 30 m und benétigt 2

Laserempfinger. Schrauben Sie den Halter in die Gewindebuchse auf der Riickseite des
Empfingers ein, um mit der Niveaustange zu arbeiten. Betriebsdauer 40 Stunden. Batterie 9 V/
6F22.

) (Ein-/ A halten)  Ein- oder A halten. Wenn 10 Minuten kein Lasersignal
empfangen bzw. keine Taste gedriickt wird, erfolgt automatische Ausschaltung des Gerits.

G igkei hl. § engerer E;
Empfangsbereich + 2,5 mm.

ich + 1,0 mm, § weiterer

Ein- oder A des Tonsi Beim Einschalten des Gerits ist das
Tonsignal stets eingeschaltet.

Ein-/A halten der Displaybeleuct Wenn | Minute kein Lasersignal
empfangen bzw. keine Taste gedriickt wird, erfolgt automatische Ausschaltung der Beleuchtung.

‘Wandhalterung / Bodenplatte: Abb. 2. Bei der Wandmontage des Gerits muss die
‘Wandhalterung sich auf der linken Seite mit der Offnung nach auBen befinden. Bei der
Bodenaufstellung und zur vertikalen Rotation die Montagedffnung nach innen wenden. Die
Grundplatte wird mit dem Laserpunkt abgestimmt und kann zur Erleichterung der Einstellung
direkt auf der Bodenmarkierung aufgestellt werden.
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LIMIT 1210 HV

Draaiende laser met zichtbaar licht voor gebruik buiten en binnen. Gemotoriseerde, automatische
zelfnivellering, zowel horizontaal als verticaal. De laser heeft de volgende functies:

Scanmodus.

Puntmodus.

Handmatige modus.

Kantelmodus.

Kalibratiefunctie.

Inhoud: Laser, afstandsbediening, I: met houder, Ik iging, oplaadt

batterijpakket met lader, handleiding.

Technische specificaties:

Werkbereik  m 200

Nauwkeurigheid Horizontaal + 1 mm/10 m
Verticaal + 1,5 mm/10 m

Bereik zelfnivellering +5°

Draaisnelheid tpm 0-300-600

Max. bereik afstandsbediening m 30

Stof-/waterbestendig 1P 54

Bedrijfsduur uur 24

Bedrijfstemperatuur °cC -10 ... +40

Opslagtemperatuur °C -20 ... +60

Gewicht kg 2.0

Laserdiodes klasse 2, 1 mw 635 nm.

Veiligheid. Kijk niet recht in de laserstraal. Hierdoor zouden uw ogen ernstig kunnen worden
beschadigd. Plaats het instrument daarom nooit op ooghoogte.

Véor gebruik. Let erop dat de instrumentinstellingen tijdens transport niet zijn gewijzigd en dat
het instrument niet op de grond is gevallen. U bent volledig verantwoordelijk voor de

de werk en u moet uw instrument regelmatig controleren. Zie

igheid van het uitg
Controle hieronder.
Onderhoud en hantering. Dit is een precisie-instrument, dat als zodanig moet worden behandeld.
Voorkom stoten, vallen en trillen. Vervoer de laser altijd in de plastic hoes. Houd bij gebruik en
opslag van de laser het voorgeschreven temperatuurbereik in acht. De laser is waterbestendig,
maar moet altijd droog worden gehouden. Laat een vochtig instrument nooit gedurende langere
tijd in de hoes zitten. Verwijder de batterijen als de laser en accessoires langere tijd niet gebruikt
‘worden. Reinig de unit met een zachte, droge doek. Verwijder de batterijen als u de laser langere
tijd niet gebruikt.

Horizontaal. Druk op @ De laser begint altijd met automatische zelfnivellering. De laser
knippert zolang de zelfnivellering bezig is. Vervolgens brandt de LED permanent en de laser gaat
draaien.

Verticaal. Plaats de laser met de handgreep omhoog, ofwel op de grond, ofwel met de

wandbevestiging. Druk op De laser start met 0 tpm. Druk op om het draaien te starten.

Uitzetten. Druk 3 seconden op .
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Automatische zelfnivellering. De laser begint altijd met automatische zelfnivellering. De laser
stopt en knippert als hij it zijn positie wordt gestoten en herstart automatisch na een nieuwe

zelfnivellering. Druk op om naar de handmatige modus te gaan en de zelfnivellering uit te

schakelen.

scant zijdeli De is duidelijker te zien dan bij het draaien.

Druk op toets om de scanmodus te starten. Vergroot of verklein de scanhoek met de toets

. Het scangebied wordt opzij gedraaid met de toetsen A V.

Draaisnelheid. Druk op om de draaisnelheid te verhogen of te verlagen. Bij langzaam
draaien is de laserstraal beter zichtbaar, maar bij gebruik van de laserontvanger kan beter een hoge
snelheid worden toegepast. Bij 0 tpm draait de laserpunt met behulp van de toetsen A ¥ opzij.

Hellingmodus. Druk tegelijkertijd op en , Kantel de laser met behulp van de toetsen A
V¥ langs de Y-as. Lees de helling af t.o.v. een liniaal. 1 dm niveauverschil op 10 m afstand = 1 %
helling.
Kantelmodus. Dit is een

Tioheid : 4

wordt voorkomen dat de laser automatisch

herstart nadat deze uit zijn stand is gestoten en mogelijk van hoogte is veranderd. Druk op
Als de laser is verstoord, stopt deze. De LED knippert, er klinkt gedurende 12 seconden een
akoestisch alarm en de laser moet worden herstart. Controleer na het herstarten de hoogte ten
opzichte van de hoogte van voor het stoppen.

Controle. Afb. 3 Plaats de laser circa 15 m van een wand af en richt de X-as ten opzichte van die
wand. Start de laser. Markeer het X1-niveau op de muur. Draai de laser 180°, zonder dat de
hoogte verandert. Markeer het X2-niveau. Het verschil tussen X1 en X2 mag op een afstand van
15 m niet meer dan 3 mm bedragen. Herhaal de test met de Y1- en Y2-as.

Kalibratie. Druk tegelijkertijd op de toetsen @ en . Laat alleen @ los. Na 3 seconden
knippert de Y-indicator eenmaal en vervolgens knippert de X-indicator om daarna permanent te

gaan branden. Laat dan de -toets los. Stel nu de X-as met de toetsen A V¥ af totdat de X-as
tussen de eerder aangebrachte markeringen valt.

Als de afstelling van de X-as gereed is, drukt u op om de Y-as af te stellen.
Draai het apparaat 90°, zonder dat de hoogte verandert. Als de Y-indicator brandt, stelt u met

behulp van de toetsen A ¥ de Y-as op dezelfde manier af. Druk op % om de kalibratie op te
slaan. De kalibratie is voltooid en de unit wordt uitgeschakeld.

Controle/kalibratie van de Z-as. Afb. 4. Plaats de laser in verticale positie tussen twee wanden met
ca. 10 m tussenruimte, met de onderkant van de laser op een afstand van 0,5 m tot de ene wand.
Markeer het onderste en het bovenste punt op de wand. Verplaats het instrument naar de
tegenoverliggende wand met de onderkant 0,5 m van de wand en stel de hoogte van de laser zo af
dat het onderste punt op ¢én lijn ligt met de eerdere aanduiding van het bovenste punt.

Als de afwijking groter is dan 4 mm, moet er een kalibratie plaatsvinden. Druk tegelijkertijd op de
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toetsen @ en . Laat alleen @ los. Na 3 seconden knippert de X-indicator eenmaal en

vervolgens knippert de Z-indicator om daarna permanent te gaan branden. Laat dan de

-toets

los. Regel met de toetsen A V¥ de instelling van de Z-as. Druk op
slaan. De kalibratie is voltooid en de unit wordt uitgeschakeld.

om de kalibratie op te

Batterijen. Sluit de batterijlader aan op een netspanning van 230 V en op het contact op de
paneelzijde van de laser. De LED van de batterijlader brandt rood tijdens het laden en groen als
het laden is voltooid. Laadtijd ca. 4 uur en 6 uur voor een nieuwe lege batterij. Bedrijfstijd circa
24 uur bij volledige lading. Als de batterij leeg raakt, stopt de laser met draaien en gaat hij
knipperen. Voor een optimale levensduur van de batterij laadt u de batterij volledig op nadat deze
is ontladen. Denk eraan dat de temperatuur van invloed is op de capaciteit van de batterij.
Afstandsbediening. Kan worden gebruikt op een afstand van max. 30 m. 2 batterijen van 1,5 V.
AA.

Laserontvanger. Schroef de houder in de op het 1 van de ontvanger
bij gebruik in combinatie met een liniaal. Bedrijfstijd 40 uur. Batterij 9 V, type 6F22.

hroefdraadh 1

Aan of uit. Automatische uitschakeling na 10 minuten zonder lasersignaal of
sbediening.

Keuze van nauwkeurigheid. ¥ betekent een smaller ontvangstbereik + 1,0 mm en {
cen breder bereik + 2,5 mm.

Geluidssignaal aan of uit. Begin altijd met audio aan.

Schermverlichting aan of uit. De verlichting wordt automatisch uitgeschakeld na 1
minuut zonder lasersignaal of toetsbediening.
‘Wandsteun/Vloerplaat: Afb. 2. Monteer bij d det iging aan de linkerkant met

de ophangopening naar buiten. Draai bij plaatsing op de vloer en verticale draaiing de
ophangopening naar binnen. De voet is op één lijn met het laserpunt en kan direct op een
markering in de vloer worden geplaatst, wat het instellen vereenvoudigt.
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LIMIT 1210 HV

Laser rotatif avec lumiére visible, utilisable en intérieur comme en extérieur. Motorisé et a réglage
de niveau automatique, a la fois horizontal et vertical. Le laser a caractéristiques suivantes.
Mode scan.

Mode point.

Mode manuel.

Mode tilt.

Fonction de calibration.

Contenu : laser, télécommande, récepteur laser avec bride de fixation, support mural, batterie
rechargeable avec chargeur et manuel.

Caractéristiques techniques :

Distance de fonctionnement m 200

Précision  Horizontal +1mm/10m
Verticalement +1,5mm/10m

Plage de mise a niveau automatique +5°

Vitesse de rotation tr/min 0-300-600

Distance i de foncti de la télé d m 30

Etanche a la poussiére et a I'eau 1P 54

Durée de fonctionnement ~ heures 24

Température de fonctionnement °C -10 ... +40

Température de stockage °c =20 ... +60

Poids kg 2,0

Diodes laser de classe 2, | mW, 635 nm.

Sécurité. Ne regardez pas directement le faisceau laser. Cela peut causer des dommages

imp aux yeux. Par é n'installez pas l'instrument au niveau des yeux.

Avant utilisation. Vérifiez que I'appareil n'a pas été déréglé pendant le transport et que I'appareil
n'est pas tombé. La précision de votre travail est enti¢ de votre et vous devez
vérifier réguliérement votre instrument. Voir contrdle ci-dessous.

Précautions de manipulation. Il s'agit d'un instrument de précision et qui doit étre traité en
conséquence. Evitez les chocs, chutes et les vibrations. Transportez systématiquement le laser
dans son étui en plastique. Utilisez et stockez l'instrument a I'intérieur de la plage de température
spécifiée. Bien qu'il soit étanche  I'eau, gardez le laser toujours au sec. Ne laissez pas un appareil
humide dans son étui de transport. Retirez les piles si le laser et ses accessoires ne doivent pas étre
utilisés pendant une longue période. Nettoyez avec un chiffon doux et sec. Enlevez la batterie si
vous n’utilisez pas l'appareil pendant un certain temps.

Réglage de I'horizontale. Appuyez sur @ Le laser commence toujours par faire un réglage
automatique de I'horizontale. Le laser clignote pendant ce temps. Puis la LED s'allume fixement et
le laser commence a tourner.

Verticalement. Placez le laser avec la poignée vers le haut, soit sur le sol ou avec le support

mural. Appuyez sur @ Le laser commence a 0 tr/min. Appuyez sur
rotation.

pour commencer la

Arrét. Appuyez 3 secondes sur @
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Réglage automatique de I'horizontale. Le laser commence toujours par faire un réglage
automatique de I'horizontale. Le laser s'arréte et clignote lorsqu'il est déplacé de sa position, et

redémarre automatiquementaprés un nouveau réglage automatique de niveau. Appuyez sur
pour passer en mode manuel et arréter le réglage automatique de niveau.

Mode scan. Le laser scanne sur les cotés. Le laser devient visible pendant la rotation. Appuyez

sur le bouton pour lancer le mode scan. Augmentez ou diminuez l'angle de scan via le

bouton . Tournez la zone de scan avec les boutons A et V.

Vitesse de rotation. Appuyez sur pour augmenter ou diminuer la vitesse de rotation. A
basse vitesse, le faisceau laser est apparent, tandis qu'une vitesse élevée est préférable lorsqu'on
utilise le récepteur laser. A 0 tr/min déplacez le point laser a l'aide des boutons A et V.

Mode pente. Appuyez sur la touche et en méme temps sur @ Inclinez le laser le long de
I'axe Y a l'aide des boutons A et V. Lisez l'inclinaison via une jauge de niveau. Une différence
de niveau de 100 cm a 10 m correspond a 1 % d'inclinaison.

Mode tilt. 11 s'agit d'un dispositif de sécurité qui empéche le laser de redémarrer automatiquement

aprés avoir été déplacé de sa position, sa hauteur pouvant avoir changé. Appuyez sur Sile
laser est perturbé, il s'arréte, la LED clignote, et une alarme sonne pendant 12 secondes ; le laser
doit étre redémarré. Vérifiez que la hauteur aprés redémarrage corresponde a la hauteur avant
l'arrét.

Contréle. Figure 3. Placez le laser a environ 15 m d'un mur et alignez l'axe X vers la paroi.
Démarrez le laser. Marquez X1 sur le mur. Faites tourner le laser de 180 ° sans changement de
hauteur. Marquez le niveau X2. La différence entre X1 et X2 ne doit pas étre de plus de 3 mm a
15 m de distance. Répétez le test avec les axes Y1 et Y2.

Calibration. Appuyez simultanément sur @ et . Relachez seulement le bouton @ H

aprés 3 secondes, le voyant Y clignote une fois, puis X clignote et enfin s'allume en continu.

Relachez alors le bouton Réglez I'axe X a l'aide des boutons A et ¥ jusqu'a ce que I'axe X

se retrouve entre les marques précédentes.

Lorsque le réglage de I'axe X est terminé, appuyez sur la touche pour régler l'axe Y.
Tournez I'appareil de 90 °© sans changer la hauteur. Lorsque le voyant Y s'allume, réglez de la

méme fagon l'axe Y avec les boutons A et V. Appuyez sur
L'étalonnage est terminé et I'appareil est mis hors tension.
Contréle / calibration de I'axe Z. Figure 4. Placez le laser en position verticale entre deux murs
distants d'environ 10 m, la base du laser se situant a 0,5 m de I'un des murs. Marquez les points
inférieur et supérieur sur le mur. Placez l'appareil prés du mur opposé, la base étant a 0,5 m de ce
mur, et réglez la hauteur du laser de fagon a aligner le point inférieur avec le point supérieur
précédent.

pour enregistrer la calibration.

27



. Réglez l'axe

Z au moyen des boutons A et ¥. Appuyez sur i la calibration. L'étal
est terming et I'appareil est mis hors tension.

Batteries. Branchez le chargeur sur le secteur (230 V) et sur le connecteur placé sur le c6té du
laser. La LED du chargeur s'allume en rouge pendant la charge puis en vert lorsque la batterie est
complétement chargée. Durée de recharge : environ 4 heures pour une batterie neuve et 6 heures
pour une batterie déchargée. Durée de fonctionnement : environ 24 heures pour une charge
compléte. Le laser s'arréte de tourner et se met a clignoter si la batterie est déchargée. Pour une
durée de vie optimale de la batterie, rechargez complétement la batterie lorsque celle-ci est
déchargée. Gardez a l'esprit que la température influe sur la capacité de la batterie.
Télécommande.Peut étre utilisée jusqu'a une distance maximale de 30 m. Piles 2 piles 1,5 V de
type AA.

Récepteur laser. Vissez le support dans le trou fileté sur le panneau arriére de l'appareil afin de
I'utiliser avec une tige de niveau. Durée de vie des piles en fonctionnement : 40 heures. Pile de
type 9 V 6F22.

Marche ou arrét Arrét automatique aprés 10 minutes de fonctionnement du laser ou
aprés le dernier appui sur une touche.

Choix de la précision. T zone de réception étroite '+ 1,0 mm) et § zone de réception
plus large (+ 2,5 mm).

Bip on / off. Démarre toujours avec le son.

Ecran éclairé ou non. La lumiére s'éteint automatiquement aprés 1 minute si le laser
ne fonctionne pas et qu'aucune touche n'est appuyée.

Support mural / pour poser au sol :figure 2. Pour une fixation sur un mur, placez le support de
fixation sur le coté gauche de fagon a ce que le trou de d'accrochage soit tourné vers l'extérieur.
Pour un placement au sol avec rotation verticale, faites pivoter le trou de montage vers I'intérieur.
Le pied est aligné avec le point laser et peut étre placé directement sur une marque sur le sol pour
faciliter I'ajustement.
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LIMIT 1210 HV
Laser rotante con luce visibile per utilizzo sia esterno che interno. Autolivellamento automatico
motorizzato sia in senso orizzontale sia verticale. Il laser presenta le seguenti caratteristiche.
Modalita scansione

Modalita a punti.

Modalita manuale.

Modalita inclinazione.

Funzione di calibrazione.

C della i Laser, tel do, ricevitore laser con morsetto, staffa per

montaggio a parete, pacco batteria ricaricabile con caricabatteria e manale.

Specifiche tecniche:

Raggio d'azione m 200

Precisione  Orizzontale =1 mm/10m
Verticale + 1.5 mm/10m

Intervallo autolivellamento +5°

Velocita di rotazione girl/min 0-300-600

Raggio d'azione max telecomando m 30

A prova di polvere ¢ a tenuta stagna IP 54

Durata di funzionamento ore 24

Temperatura di esercizio °C -10 ... +40

Temperatura di stoccaggio °C =20 ... +60

Peso kg 2,0

Diodi laser Classe 2 Imw 635nm.
Indicazioni di sicurezza. Non guardare direttamente nel raggio laser. Cio potrebbe causare danni
devastanti agli occhi. Pertanto, non impostare lo strumento a livello degli occhi.
Prima dell'uso. Controllare che le impostazioni dello strumento non si siano modificate durante il
trasporto o nel caso in cui lo strumento sia caduto a terra. La precisione del lavoro ricade

sotto la resp ilita dell'utente e spetta all'utente verificare regolarmente lo
strumento. Si veda la sezione controllo qui in calce.
Cura e manipolazione Il presente ¢ uno strumento di precisione e dev'essere trattato di
conseguenza. Evitare urti, cadute e vibrazioni. Trasportare sempre il laser nella sua custodia di
plastica. Utilizzare e stoccare il laser entro I'intervallo di temperatura specificato. Benché sia a
tenuta stagna, mantenere sempre il laser asciutto. Non lasciare uno strumento bagnato nella
custodia di trasporto. Rimuovere le batterie se il laser e gli accessori non verranno utilizzati per un
lungo periodo. Pulire con un panno morbido e asciutto. Rimuovere le batterie se il laser dev'essere
utilizzato per un lungo periodo.

Orizzontale. Premere @ 11 laser si avviera sempre con livellamento automatico. Il laser
lampeggia mentre si svolge l'autolivellamento. Quindi il LED resta costantemente acceso ¢ il laser
inizia a ruotare.

Verticalmente. Collocare il laser con la maniglia verso I'alto. A terra o con la staffa da parete.

Premere @ 11 laser si accende a 0 giri/min Premere per avviare la rotazione.

Interruzione. Premere @ per 3 secondi.
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Autolivellamento Il laser si avviera sempre con li Si arresta e |
quando si trova fuori posizione e si riavvia i dopo un nuovo autolivellamento.

Premere per inserire la modalita manuale e disattivare I'autolivellamento.

Modalita di i 1 raggi laser la i 11 raggio laser diventa

visivamente rilevabile rispetto alla modalita di rotazione. Premere il tasto

modalita di i A o diminuire I'angolo di ione on il tasto L'area di

scansione viene variata lateralmente con i tasti A V.

Velocita di rotazione. Premere per aumentare o diminuire la velocita di rotazione. A
rotazione lenta, il raggio laser ¢ visivamente rilevabile, mentre I'alta velocita ¢ preferibile se si

utilizza il ricevitore laser. A 0 giri/min ruotare lo spot laser lateralmente con i tasti A V.

Modalita pendenza. Premere il tasto e allo stesso tempo Inclinare il laser lungo l'asse
Y conitasti A V. Leggere l'inclinazione con l'ausilio di un'asta di livello. una differenza di
livello di 100 cm a 10 m = 1% inclinazione.

Modalita inclinazione. Si tratta di una caratteristica di sicurezza destinata ad impedire che il laser

si riavvi automaticamente se viene a trovarsi fuori posizione e dopo aver

altezza. Premere il tasto Se il laser viene disturbato e si arresta, il LED lampeggia, I'allarme
suona per 12 secondi e il laser dev'essere riavviato. Controllare che l'altezza dopo il riavvio
corrisponda all'altezza prima dell'arresto.

Controllo. Figura 3. Collocare il laser a circa 15m dalla parete e allineare gli assi X contro la
parete. Avviare il laser. Contrassegnare X1 sulla parete. Ruotare il laser di 180° senza variazioni
di altezza. Contrassegnare il livello X2. La differenza tra X1 e X2 non puo essere superiore a
3mm a 15 m di distanza. Ripetere il test con gli assi Y1 e Y2.

Calibrazione. Premere i tasti @ e @ nello stesso tempo. Rilasciare solo il tasto @ e dopo
3 secondi l'indicatore Y lampeggia una volta e quindi I ia I X e infin i

X si accende con luce fissa. Ora rilasciare il tasto
I'asse X ricade tra i precedenti contrassegni.

. Regolare I'asse X con i tasti A V¥ finché

Quando la lazione dell'asse X & pleta, premere il tasto per impostare l'asse Y.

Far ruotare il dispositivo di 90 © senza variazioni di altezza. Quando I'indicatore Y si accende,

regolare l'asse Y con i tasti A ¥ nello stessomodo. Premere il tasto

librazi La calibrazione ¢ leta ¢ I'unita viene spenta.
Controllo/Calibrazione dell'asse Z. Figura 4. Collocare il laser in posizione verticale tra due pareti
distanti circa 10m, con il lato inferiore del laser a 0,5m da una parete. Contrassegnare il punto
superiore e il punto inferiore sul muro. Spostare lo strumento verso la parete opposta con il lato
inferiore a 0,5m dalla parete, regolare l'altezza del laser in modo che il punto inferiore sia in linea
con il precedente punto superiore.

per salvare la
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Se l'errore ¢ superiore a 4mm, si deve svolgere la calibrazione. Premere i tasti @ e nello

stesso tempo. Rilasciare solo il tasto e dopo 3 secondi l'indicatore X lampeggera una volta

quindi lamp a l'indi YZesi dera con luce costante. Ora rilasciare il tasto

Regolare conitasti A ¥ l'impostazione dell'asse Z. Premere il tasto
it La calibrazione ¢ leta e I'unita viene spenta.

per salvare la

Batterie. Collegare il caricabatterie all'alimentazione a 230V e al connettore sul pannello laterale
del laser. [I LED del caricabatterie ¢ rosso durante la ricarica ed ¢ verde quando la batteria ¢
completamente carica. La carica di una batteria nuova scarica richiede dalle 4 alle 6 ore. La durata
di funzionamento ¢ di circa 24 ore per ogni carica. Quando la batteria ¢ scarica il laser cessa di
ruotare e inizia a lampeggiare. Per una durata della batteria ottimale, caricare completamente la
batteria quando la batteria si scarica completamente. Tener presente che la temperatura influisce
sulla capacita della batteria.

Telecomando. Si puo usare ad un massimo di 30 m. Batterie 2 pz. 1,5V AA.

Ricevitore laser. Avvitare il supporto nella bussola filettata sul pannello posteriore del ricevitore
da utilizzare con un'asta di livello. Tempo di funzionamento 40 ore. Batteria 9V 6F22.

Acceso o spento. Arresto automatico dopo 10 minuti di segnale laser o battuta di
tasto.

Scelta di precisione. 1 area di ricevimento piti stretta 1,0 mm e { pit larga + 2,5

Segnale acustico acceso o spento. Si avvia sempre con l'audio attivo.

Illuminazione display accesa o spenta. La luce si spegne automaticamente dopo 1
minuto senza segnale laser o battuta di tasto.
Montaggio a parete / Piastra per pavi Figura 2. Per il io a parete, staffa di

montaggio sul lato sinistro con foro di sospensione esterno. Per la collocazione a pavimento e la
rotazione vemcﬂle, foro di montaggio rotante interno. Il piede ¢ allineato con il punto laser e si

puo suun del pavimento per una regolazione pitt agevole.
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LIMIT 1210 HV

Laser giratorio con luz visible para uso en exteriores como en interiores. Auto nivelacion
horizontal y vertical motorizada automatica. El laser tiene las siguientes caracteristicas.

Modo de digitalizacion.

Modo de punto.

Modo manual.

Modo pendiente.

Funcion de calibracion.

Contenido: laser, control remoto, receptor laser con pinza, soporte de pared, bateria recargable
con cargador y manual.

Especificacion técnica:

Distancia de operacion m 200
Precision Horizontal =1 mm/10m
Vertical + 1.5 mm/10m
Rango de auto nivelacion +5°
Velocidad de rotacion pm  0-300-600
Distancia remota max. m 30
A prueba de polvo/agua 1P 54
Tiempo de funcionamiento horas 24
Temperatura de funcionamiento °C -10 ... +40
Temperatura de almacenamiento °C -20 ... +60
Peso kg 2.0

Clase de diodos laser 2 Imw 635nm.

Seguridad. No mire directamente al rayo laser. Puede causar dafios devastadores en los ojos. Por
lo tanto, no instale el instrumento a nivel de los ojos.

Antes de su uso. Compruebe que los ajustes del instrumento no se modificaron durante el
transporte o si el instrumento se cay6 al suelo. Usted La precision es el tnico responsable de su
trabajo y por lo tanto debe comprobar periodicamente el instrumento. Vea a continuacion el
control.

Cuidados y manejo. Este es un instrumento de precision y debe tratarse como tal. Evite los
golpes, caidas y vibraciones. Siempre lleve el laser en su caja de plastico. Use y almacene el laser
dentro del rango de temperatura especificado. Aunque el laser es resistente al agua, mantenga
siempre seco. No deje que un instrumento hiimedo se guarda en el estuche por mucho tiempo.
Retire las pilas si el laser y los accesorios no se utilizan durante mucho tiempo. Limpie con un
paiio suave y seco. Retire las pilas si el laser no se utiliza durante un largo periodo de tiempo.

Horizontal. Pulse @ El laser siempre se iniciard con auto nivelacion. El laser parpadea durante
la marcha del auto nivelacién. Luego, la luz LED se vuelve constante y el laser comienza a girar.
Verticalmente. Coloque el laser con el mango hacia arriba. En el suelo o el soporte de pared.

Pulse @ El laser comienza 0 rpm. Pulse para iniciar la rotacion.

Desconectar. Pulse el boton @ durante 3 segundos.
Auto nivelacion automitica. El laser siempre se iniciara con auto nivelacion. Para y parpadea
cuando se encuentra fuera de su posicion y se reinicia automaticamente después de nueva auto

para entrar en el modo manual y apagar la nivelacion automatica.
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Modo de digitalizacién. El haz de laser esta escaneando los lados. El haz de laser se hace visible

durante la rotacion. Pulse para iniciar el modo de d Aumente o dismi el

angulo de escaneado con el boton
botones ¥ A.

. El area de escaneo se puede girar hacia los lados con los

Velocidad de rotacién. Pulsepara o disminuir la velocidad de rotacion. En una
rotacion lenta, el haz de laser es visible, una velocidad alta es preferible cuando se utiliza el
receptor de laser. A 0 rpm el punto laser puede girar hacia los lados con los botones ¥ A.

Modo pendiente. Pulse y al mismo tiempo. Incline el laser a lo largo del eje Y con los
botones A V. Leer la pendiente del nivel del tallo. Diferencia de nivel de 100 cm en 10 m =
pendiente del 1%.

El modo de inclinacién. Es una medida de seguridad para evitar que el laser se reinicie

automaticamente después de ser quitado de la posicion y posiblemente su altura. Pulse el . Si
se cambia el laser, el mismo para, el LED parpadea, la alarma sonora es audible durante 12
segundos y se debe reiniciar el laser. Compruebe que la altura después de reiniciar corresponde a
la altura antes de detenerse.

Control. Figura 3. Coloque el laser de alrededor de 15 m de una pared para alinear el eje X contra
la pared. Inicie el laser. Marca X1 en la pared. Gire el laser 180° sin ninglin cambio en la altura.
Compruebe el nivel de X2. La diferencia entre X1 y X2 no debe ser mas de 3 mm a 15 m de
distancia. Repita la prueba con el eje Y1 e Y2.

Calibracién. Pulse el boton @ y . al mismo tiempo. Suelte solo el boton @ y después de
3 segundos, el indicador Y parpadea una vez y luego parpadea el indicador X, entonces el

indicador X enciende de forma permanente. Ahora suelte el boton
botones A ¥ hasta que el eje X se encuentra entre las marcas anteriores.

. Ajuste el eje X con los

Cuando el ajuste del eje X se haya completado, pulse el para definir el eje Y.
Gire el dispositivo a 90 ° sin cambios en la altura. Cuando el indicador Y enciende, ajustar el eje

Y con las teclas A V¥ de la misma manera. Pulse el
calibracion se ha completado y la unidad esta apagada.
Control / calibracion del eje Z. La Figura 4. Coloque el laser entre dos paredes verticales 10 m de
distancia, con el lado inferior del laser a 0,5 m de distancia de una de las paredes. Marque el punto
en la pared superior e inferior. Mueva el instrumento a la pared opuesta con el lado inferior del
laser a 0,5 m de distancia de la pared, ajustar la altura del laser de modo que el punto mas bajo
estd alineado con el punto superior por anterior.

para guardar la calibracion. La

Si el error es mas de 4 mm se debe hacer calibracion. Pulse el boton @ y al mismo tiempo.
Suelte solo el boton de encendido y después de 3 segundos, el indicador X parpadea una vez y

luego los indicadores YZ se iluminan de forma permanente. Ahora suelte el boton Ajuste

con los botones A ¥ para ajustar el eje Z. Pulse para guardar la calibracion. La calibracion

se ha completado y la unidad esta apagada.
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Baterias. Conectar el cargador de bateria a una toma de 230 V' y el conector en el lado del laser.
El LED rojo se enciende durante la carga de la bateria y el LED verde cuando la bateria esta
completamente cargada. Cargue durante aproximadamente 4 horas y durante 6 horas una bateria
nueva descargada. Tiempo de i i de imad 24 horas por carga. El laser
deja de girar y comienza a parpadear con la baja capacidad de la bateria. Para optimizar la
duracion de la bateria, cargue completamente la bateria después de haber sido descargada
completamente. Tenga en cuenta que la capacidad de la bateria se ve afectada por la temperatura.
Control remoto. Puede ser utilizado a una distancia del maximo de 30 m. Bateria 2 piezas AA de
1.5V,

Receptor liser. Atornillar la tuerca roscada en el panel posterior del receptor para ser utilizado
con una hasta de nivel.

Tiempo de operacion 40 horas. Bateria de 9V 6F22.

Ligado o apagado. Desligamiento automatico después de 10 minutos sin sefial de laser o
ulse de boton.

Eleccion de precision. 1 hace la zona de recepcion mas estrecha+ 1,0 mm, y § hace el area
més amplia + 2,5 mm.

Audio encendido o apagado. Siempre comienza con el audio ligado.

Tluminacién de la pantalla encendida o apagada. La iluminacién se apaga
automaticamente después de 1 minuto sin sefial laser o pulse del boton.

Soporte de pared / pie: Figura 2. Para montaje en pared, soporte de montaje en el lado izquierdo
con barra exterior. Para la colocacion en un piso y una rotacion vertical, apertura de montaje de
balance interna. Los pies estan alineados con el punto de laser y se pueden colocar directamente
sobre una marca en el suelo para un ajuste mas facil.
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LIMIT 1210 HV

Laser giratério com luz visivel para o uso ao ar livre e dentro de casa. Auto nivelamento
horizontal e vertical automatico motorizado. O laser tem as seguintes caracteristicas.

Modo de Digitalizagao

Modo de ponto.

Modo manual.

Modo de declive.

Fungio de calibragdo.

Contendo: laser, controle remoto, receptor do laser com bragadeira, suporte de montagem na
parede, bateria recarregivel com carregador e manual.

Especifica¢io técnica:

Distancia de operagdo m 200

Precisao Horizontal + 1 mm/10m
Vertical + 1.5 mm/10m

Rango de auto nivelamento +5°

Velocidade de rotagao pm  0-300-600

Distancia remota méax. m 30

A prova de poeira/agua 1P 54

Tempo de funcionamento horas 24

Temperatura de funcionamento °cC -10 ... +40

Temperatura de armazenamento °c -20 ... +60

Peso kg 2.0

Classe de diodos laser 2 Tmw 635nm.

Seguranga. Nio olhe diretamente para o feixe de laser. Ela pode causar danos devastadores nos
olhos. Portanto, ndo instale o instrumento ao nivel dos olhos.

Antes da sua utilizacio. Verifique se as configuragdes do instrumento ndo foram alteradas
durante o transporte ou se o instrumento caiu no chdo. A precisdo de seu trabalho é totalmente sua
responsabilidade e vocé deve verificar regularmente o seu instrumento. Veja o controle abaixo.
Cuidados e manuseio. Este é um instrumento de precisdo e deve ser tratado como tal. Evitar o
choque, queda e vibragao. Sempre transporte o laser em sua caixa de plastico. Use e armazene o
laser dentro da faixa de temperatura especificada. Apesar de o laser ser resistente a agua, sempre o
mantenha seco. Nao deixe que um instrumento molhado seja guardado no estojo de transporte por
muito tempo. Remover as pilhas se o laser e acessorios ndo forem utilizados por um longo tempo.
Limpe com um pano macio e seco. Remover as pilhas se o laser nao for utilizado por um longo
periodo de tempo.

Horizontal. Pressione @ O laser vai iniciar sempre com auto nivelamento automatico. O laser
pisca durante o progresso do auto nivelamento. Em seguida, o LED de luz se torna constante ¢ o
laser comega a girar.

Verticalmente. Coloque o laser com o punho para cima. Sobre o solo ou com o suporte de parede.

Pressione . O laser comega 0 rpm. Pressione para iniciar a rotagdo.

Desligar. Pressione @ por 3 segundos.
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Auto nivelamento automatico. O laser sempre iniciara com auto nivelamento automatico. Para e
pisca quando estiver fora de sua posigdo e reinicia automaticamente apos nova auto-nivelagdo.

Pressione
Modo de digitaliza¢do. O feixe de laser esta digitalizando os lados. O feixe de laser torna-se

para entrar no modo manual e desligar o auto nivelamento.

visivel durante a rotagdo. Pressione o botio para iniciar o modo de digitalizagdo. Aumente

ou diminua o angulo de varredura com o botio
os lados com os botdes A V.

A drea de digitalizagdo pode ser virada para

A velocidade de rotagdo. Pressione ou diminuir a de rotagdo.
Numa rotagdo lenta o feixe de laser ¢ visivel, enquanto uma velocidade alta ¢ preferivel quando se
utiliza o receptor laser. Em 0 rpm o ponto de laser pode ser girado para os lados com os botdes A

v.

Modo declive. Pressione € a0 mesmo tempo em . Incline o laser ao longo do eixo Y
com os botdes A V. Leia a inclinagdo na haste de nivel. 100 centimetros diferenga de nivel a 10
m = 1% de declive.

Modo de inclinagio. E um recurso de seguranga para evitar que o laser seja reiniciado
automaticamente apos ter sido batido fora de sua posi¢do e, possivelmente de sua altura. Pressione

o . Se o laser for alterado, 0 mesmo péara, o LED pisca, o alarme de dudio soa por 12
segundos ¢ o laser deve ser reiniciado. Verifique se a altura depois de reiniciar corresponde a
altura antes da parada.

Controle. Figura 3. Coloque o laser a de cerca de 15 m de uma parede e alinhar os eixos X contra
a parede. Inicie o laser. Marque X1 na parede. Gire o laser 180° sem mudangas de altura. Marque
o nivel X2. A diferenga entre X1 e X2 ndo deve ser mais do que 3 mm em 15 m de distancia.
Repita o teste com o eixo Y1 e Y2.

Calibracio. Pressione os botdes @ e ao mesmo tempo. Solte apenas o botdo @ e apos

3 segundos o indicador Y pisca uma vez e depois pisca o indicador X, em seguida o indicador X

acende de forma permanente. Agora solte o botio
que o eixo X situa-se entre as marcas anteriores.

Ajuste o eixo X com os botdes A V¥ até

Quando o ajuste do eixo X esta completo, pressione o botdo para definir o eixo Y.
Gire o dispositivo 90°, sem mudangas de altura. Quando o indicador Y acender, ajustar o eixo Y

com os botdes A ¥ da mesma maneira. Pressione o botio
calibragdo estd completa e a unidade sera desligada.

Controle / calibragdo do eixo Z. Figura 4. Coloque o laser na posi¢ao vertical entre duas paredes
com cerca de 10 m de distancia, com o lado inferior do laser a 0,5 m de distancia de uma das
paredes. Marque o ponto superior ¢ inferior na parede. Mova o instrumento para a parede oposta,
com o lado inferior do laser a 0,5 m de distancia da parede, ajuste a altura do laser de modo que o
ponto inferior esteja alinhado com o ponto superior anterior.

para salvar a calibragdo. A

Se o erro for mais de 4 mm deve ser feita calibragdo. Pressione os botées@ e a0 mesmo

tempo. Solte apenas o botdo e apos 3 segundos o indicador X pisca uma vez e depois o
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Ajustar com os botdes A

V¥ a configuragio do eixo Z. Pressione para salvar a calibragdo. A calibragdo esta leta ¢
a unidade sera desligada.

Baterias. Conecte o carregador de bateria a uma tomada 230 V e ao conector no painel lateral do
laser. O LED vermelho do carregador de bateria acende durante o carregamento e o LED verde
quando a bateria estiver totalmente carregada. Carregue por cerca de 4 horas e por 6 horas uma
bateria nova descarregada. Tempo de operagdo cerca de 24 horas por carga. A baixa capacidade
da bateria o laser para de girar e comega a piscar. Para otimizar a vida da bateria, carregue
totalmente a bateria depois que a mesma estiver descarregada. Tenha em mente que a capacidade
da bateria ¢ afetada pela temperatura.

Controle remoto. Pode ser usado a uma distanica maxima de 30 m. Bateria 2 pegas de 1.5V AA.
Receptor laser. Parafuse o suporte na porca roscada no painel traseiro do receptor para ser
utilizado com uma haste de nivel.

Tempo de operagdo 40 horas. Bateria de 9V 6F22.

Ligado ou desligado. Desli atico apos 10 minutos sem sinal de laser ou
toque de botdo.

Escolha de precisdo. T estreita a area de recep¢do = 1,0 mm ¢ § torna a area mais ampla +
2,5 mm.

Audio ligado ou desligado. Sempre comega com 4udio ligado.

Tluminagao do visor ligada ou desligada. A iluminagéo ¢ desligad i apos
1 minuto sem sinal de laser ou toque de botdo.

Montagem de parede / Placa de chio: Figura 2. Para montagem na parede, suporte de
montagem no lado esquerdo com alga externa. Para a colocagdo sobre um piso e rotagdo vertical,
abertura de montagem de balango interna. Os pés sio alinhados com o ponto de laser ¢ podem ser
colocados diretamente sobre uma marca no piso para o ajuste mais facil.
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Iepiotpepopevo Ailep pe 0patd pog Y10 xpion o EEMTEPIKONG Y DPOVG KO GE ECMTEPIKONG

ZGpovg. M, tvnto Ope Opevo o0 opovtia 6oo kat kabeta. To Aéilep
£yeL o akOAova YoPAKTPLOTIKG.
Agrtovpyia Zapoong
Agrtovpyio kovkidag
Xepokivin Aertovpyio
Agrtovpyio adhoyig yoviag.
Agrtovpyio fadpovopnong.
Tepreyop Aéilep, mhegeproipro, Aéktng Aéilep pe opryktipa, Bpayiovag otepéwong otov
T0i)0, EMAVAPOPTILOPEV PIaTOpio: KOl LE POPTIOTH KOl EYYEPISI0.
Teyvikég Mpodraypagic:
Andotaon Aerrovpyiog m 200
Axpipe Opilovria + 1 mm/10m

Kdébeta + 1.5 mm/10m
Avtogmmedoipevo nedio +5°
Taydmra TEPIeTPOPg rpm 0-300-600
Mey andotaon miegyepotpion m 30
Avtoyi 6T 6KOVI/VEPO 1P 54
Xpovog hettovpyiog Mpeg 24
Beppokpacio Aertovpyiog °C -10 ... +40
Ogppokpocio amobikevong °C -20 ... +60
Bapog kg 2.0

Alodot Aéiep, Kamyopio 2 Imw 635nm.

Acarero My kortdte omevdeiog v axtiva Aéilep. Mnopei va TpokaAEcel KATaoTPOPIKT

Brapn oto pdtie cag. Emopévag, pmv tomobeteite To 6pyavo 6To £minedo Tov pation.

TIpw ) ypnon. Eréyéte 6L o1 pubpicelg tov opyavov dev éxovv meipaydel katd ) petapopd 1
av 1o 6pyavo éxsl mEcel oto £dapog. H akpiPeia g epyaciag cog eivar amokdeiotikd Skl cag
£000VN ko O TPEMEL VoL ELEYYETE TOKTIKG TO Opyavo. Bréme Eheyyo mapakdto.

Dpovrida kar Xeipropds. To mapov amotehei 6pyavo akpiPeiog kot mpémet va yepiletor avéroya.
ATOQEDYETE TO KTUTARATA, TV TTOCN KL TOVS Kpudaopovs. Metagépete mavta to Aéilep otV
mhaotikn) B1jkn Tov. Xpnotponoteite kat omobnkevete o Aéilep £viog ToL kKabopiopévou evpovg
Beppokpaciog. Av kat eivar avhekTikd 610 vepo, To Aéilep o Tpémel vo Srunpeital Tavta oTeyvo.
Mnyv agivete Y100 TEPIGeOTEPT Mpat T0 BPeyUEVo Opyavo 6T BNKN LETHQPOPHS. AQUIPESTE TIG
pmotapieg 6v to Aéilep ko ta eEapTipota Sev Tpokertor va ypnotporomody yia peydho
ypoviko ddompa. Kabapiote pe éva podakd, oteyvod mavi. AQoipéote Tig pratopies £Gv to

Aéilep dev mpokertar va ypnotporomOei yio peydho xpovikd Siiotpa.

Opovnie. [Iéote 0 TMKTPO . To Aélep Ba Eexviioet e v avtopat wootdbuen. To
Mlep avafooPiivel katd v eEEMEN TG owTOATNG 1600TAOMONG. XN cuvéysta | LED Avyvia
sivat cuveyms avoppévn kat to Aéilep apyilel vo tepiotpépetat.

Kabeta. Tomobetiote to Méilep pe ™ haf mpog ta méve. Eite 6to £8ugpog N pe to Ppoyiova

toiyov. IMEoTe 10 TAKTPO! . To Mlep Eexvaer pe Orpm. TTEoTe T0 TAKTPO Yo ve
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EeKoEL 1) TEPIOTPOQT].

Teppatiopoc. [Tiéote yia 3 devteporenta o nkﬁmpo@.
Avtopoti 6ootadpion To Aélep Oa Eekviioet e THY anTOpAT 1600TABION. ETapHoTdsL Kot
avapooPriver otav Bpedei extog BEomg Kot EEKVAEL aVTOPATOG ETE1Ta amd T VEO o TOpaT

10ootddon. IMéote To TAjKTpO Yo vo e16ELDETE GTNV YELpoKivTn Aettovpyia Kat va
PY I my owtopoT aOpuon.

Agrrovpyia oapoong. H déoun Aéilep mpaypatonotei mhevpiki capwon. H déopn Aéilep

kabioToTor onTikd epeavig Katd v mepotpoen). IIiéote 1o ThiKkTpo Yo vo Egkvioet 1

Aertovpyio odpoong. AvENGTE 1| HELOGTE T YOVIo GAPOONG PE TO TAKTPO
GAPOGNG TEPIGTPEPETUL TAEVPIKE. e To. TAKTpe A W .

. Hmepoyn

Taybmra neprotpo@iis. [liéote 10 TANKTPO Y10 VoL 00ENGETE 1] HELDGETE TNV ToOTNTOL
TEPLOTPOPNC. L& YUpUNAT) TaDTNTA TEPIGTPOPNG, N déopn Aéilep eivon omTikd eppavig, eve N
VYN T OTNTO TPOTILATOL OTOV YpNolponoteitat 0 dekg Aéilep. Ztig 0 rpm otpiyte 0 onpeio
Tov Aéilep pe ta miktpa A V.

Agrrovpyia khieng. [Tiéote 10 TAKTPO KL TOVTOYPOVEL TO TANKTPO! . AMLdéte ™ yovia
Tov Aéilep otov Géova Y e to maiktpo A V. AkokovBnote v kAhion mpog pia eninedn papdo.
100 em Srapopd emmédov oe 10 m = 1% whion.

Agrrovpyia ohhaynig yoviag. Amotedei va yapuktnpioTikd ac@oisiog mov epmodilet v
ovtopaT enavekkivnon tov Aéilep apod Bpedei extog O<ong kon mbavodg aArdgeL To VYORETPO.

Iiéote T0 TAKTPO . Av 10 Alep mewpoyBei otapatdet, 1 LED doyvia avaBooPiivet,
Oy 0 NYNTIKOG YEPHOG Yo 12 POA kot O Tpémer va yivel emavekkivion oo
Aéilep. EXEyETe av TO DYOUETPO HETE TNV ETOVEKKIVION OVTIGTONYEL LLE TO VWYOUETPO TIPLY TN

Srokon).

"Edeyyoc. Ewovo 3. Tomobetiote 10 Méilep mepimov 15m amd tov 1oixo kot evbuypoppiote Tig
aktiveg X pe tov toiyo. Oéote oe herrovpyia o Aéilep. Enpeidote tX1 otov toiyo. Tepotpéyte
10 Aélep 180 © ywpis adhayég 610 VYORETPO. Inperdote To eninedo X2. H diupopd petatd tov
X1 kot X2 dev pmopei va eivar peyokvtepn and 3mm émg 15m. ExavaldaBete ™ dokui pe toug
GEoveg Y1 ko Y2.

Babpovépnen. [ligote Tantoypova to mAfKTpo @ Km. A@iioTe pévo to Mﬁmpo@ Kot
émerta amd 3 devtepoienta n £vieEn Y o avafooprvel kat ot cuvégen o avaPooPrve

£vdeidn X, n omoia émerta Bo mopapsivet SlpkdS avappévn. AQNote Tdpa Kat 1o TAKTPo
Tpocopuodote tov déova X pe ta minktpa A ¥ péypto déovag X va Ppicketar avaueso oto
TPONYOVHEVOL GHABLEL.

‘Otav okoxinpobei n pubuion tov GEova X, mEcTe T0 TAKTPO
aEova Y.

Y vor poBpiceTe Kat Tov
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Tpocappoote Tov GEova Y pe o n?»nmpu AV katd tov 310 tpono Théote T0 TANKTPO
va yivet 1 1 ™G Babpovouneng. H Babpovopmen olokinp Kot povade
omevepyomositat.

"Eleyyog/Bobpovounen tov déova Z. Ewova 4. TomoBetiote to Aéilep ot kaBe BEon avapeco
6T0Vg 800 T0iY0VG € amdoTaon TEPiTov 10m, pe TV KdTm TAELpd Tov Aéilep va améyet 0,5m amd
TOV £v0L TOTY0. INUEIDGTE TNV EXAVE Kt TV KAT® KOvkida 6Tov Toix0. MetakivioTe To 6pyovo
OTOV ATEVOVTL TO{Y0 pEe TV KaTe TAevpd Tov améyet 0,5m amd tov toixo, pubuiote o Hyog Tov
Aé1lep €101 OOTE 1) KATO KOLKIdo va evBuypappiletat pe v mponyoduevn Gve Kovkido.

Av 10 oG ivar ave Tov 4mm 1 Badpovopunon Oa mpénet va emavoinebei. Méote

TOVTOYPOVOL TOL TAKTPOL Km. A@Note Povo To TMKTPO Kot €merta and 3
Sevteporenta n évdeitn X 0o avafooPiioet pio popd kat ot cuvégeo ) évdeitn YZ Oa

TOPapEiveL SLpKOG avapuévn. AeNote Topa kat 1o TAKTPo . lpocappoote pe ta ThikTpa

AY rr] pubuion TOV uéovu Z. Ihéote 10 TAKTPO Yo va yiver anoQﬂKE\m’n ™mg
Babdpovopnone. H Babpovopnen orok) 6§ KoL T HOVASE AmeEvepY

Mratapicg. TuvSEOTE T0 QOPTIOTY Pratapiog pe pevpo 230V Kkat e TovV GOVEEGHO GTOV
TAgLpIKo mivoka Tov Aéilep. H LED Avyvia Tov 9opTiot pratopiog avipet 6e xpdpuo KOKKIVO
KOTd T 9OPTION Katt TPAGIVO 0TV 1 pratapio: £xeL QopTioTel TApog. Amoiteiton @option
Tepinov 4 kat 6 GPEG Yo pio: katvodpla apoptiot) pratapio. O ypdvog Aertovpyiag sivor mepimon
24 Hpeg ava eoption. Te yopmii xopnTkoéTTa g protapiog to Adilep otapatdel vo
TEPIoTpéPETaL Kat apyilet va avaPooPrvet. I Pédtiom Sidpketa Lofg ™mg protapiag,
poptiote TApmG T pratapio Enerta omd ™Y amo@option e. No Bupdote 6T yopnkodmTe
™mg uratopiog ennpedletar and ) Beppokpacion.

Tnreyeiprotiipro. Mmopei va ypnowonombei oe o péyiotm andotacn 30m, Mratopio 2 tep.
1.5V AA.

Agkng Malep. Biddote ) Paon 610 onepmto Sokthio otov omichio mivaka tov dEkTn mov
TpoKertar vo ypnoipomom et pe o eninedn pafdo. Xpovog ertovpyiag: 40 dpeg Mratapio 9V
6F22.

Evepyonoinon 1 anevepyomoinon. Avtopatn anevepyonoinon énerta omd 10 Aemtd
oNHATOG TOL Aé1Cep 1) ad TO TETNHE TOL TAAKTPOV.

Emoyn akpifewas. T otevotepn meproyn Mymg £1,0 mm kot § mhathtepn meproyn

+25mm.

Hymuuen inon evepyonoinong N pYOmoinong. ZEKWVAEL TAVTHL PUE TOV YO
EVEPYOTOMUEVO.

DoTIoNOG 000VNG EVEPY HEVOG 1] OEVEPY! 11Evog. To pog amevepy

avtopato énerto omd 1 Aemtd yopig ofjpo A€ilep 1 T0 TATNHA KETOLOV TARKTPOD.
Zrepioon ot toiyo/Mhdka danédov: Ewova 2. I otepémon otov Toiyo, vidpyet o Ppayiovag
GTEPEMONG GTNY aploTePT) TAEVPE Le OTES avapTNoNg TPog Ta £E0. 'ar Tomobémon oo ddmedo
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KoL KGOETN TEPIOTPOPI, TEPIOTPEYTE TNV O} avipTnong mpog ta péca. To modt evbuypappiCeton
e v kovkida Aélep kat propei va tomoBetn el anevbeiog o kdmoto onuddt 6to ddmedo yio
EVKOAOTEPT) TIPOGOUPUOYT.
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LIMIT 1210 HV

Laser rotacyjny z promieniem widzialnym, do uzytku zaréwno w pomieszczeniach jak i na

zewnatrz. Automatyczne, sterowane silnikiem utrzymywanie poziomu i pionu. Laser posiada
jace cechy ystyczne:

Tryb pracy ze skanowaniem

Tryb pracy punktowy

Tryb pracy reczny

Alarm przechyhu

Funkcja kalibracji

Zawarto$é: laser, zdalne ie, odbiornik p z zaciskiem jacym,
wspornik do montazu $ciennego, akumulator z fadowarka oraz instrukcja obstugi.

Dane techniczne:

Zasigg operacyjny m 200
Doktadnos¢ W poziomie + 1 mm/10m
W pionie + 1,5 mm/10m
Zakres samopoziomowania +5°
Predkos¢ rotacji obr/min 0-300-600
Zasigg zdalnego sterowania  m
Pylo- i wodoszczelno$é 1P 54
Czas pracy po natadowaniu ~ h 24
Temperatura pracy °C -10 ... +40
Temperatura skladowania °C -20 ... +60
Masa kg 2,0

Dioda lasemwa klasy 2;1 mW 635 nm.

Zasady bezp ia. Nie patrze¢ bezposrednio na zrodto p .
Moze to spowodowac uszkodzenie wzroku. Z tego powodu nie ustawia¢ przyrzqdu na wysokosm
oczu.

Przed rozp i Z ia. Po ie, rowniez po upadku, sprawdzi¢ czy ustawienia
przyrzadu nie uleg}y naruszeniu. Dokladnosc pracy lezy calkowmle po stronie uzytkownika,
dlatego pr o regularnym § 1 pop dziafania przyrzadu. Sposob

kontroli opisany jest ponizej.

Obchodzenie si¢ z przyrzadem. Jest to przyrzad precyzyjny i dlatego nalezy obchodzi¢ sig z nim
ze specjalng troska. Chroni¢ przyrzad przed wstrzqsaml upadkaml i w1bracjam1 Transportowac
zawsze w futerale z tworzywa Uzy i przechowywac¢ w

podanych w danych technicznych. Chociaz laser jest wodoodporny nalezy stara¢ si¢ utrzymywac
go w stanie suchym. W przypadku zamoczenia nie wktada¢ do futeratu na dhuzszy czas. Jezeli
przyrzad ma by¢ przez dhuzszy czas nieuzywany nalezy wyja¢ baterie, zarowno z lasera jak i z
akcesoriow. Czysci¢ migkka, sucha $ciereczka.

Praca pozioma. Nacisna¢ przycisk @ Laser zawsze wiacza si¢ w trybie automatycznego
samopoziomowania. W trakcie procesu poziomowania laser wysyta blyski. Nastepnie dioda LED
wigcza sig na stale i laser zaczyna sig obracac.
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Praca pionowa. Ustawi¢ laser raczka do gory, na ziemi lub na wsporniku do montazu $ciennego.

Nacisna¢ przycisk . Laser wlacza sig z predkoscia 0 obr/min. Nacisnaé¢ przycisk
rozpoczag rotacjg.

‘Wylaczenie. Nacisna¢ przycisk @ na 3 sekundy.

A i ie. Laser zawsze wiacza si¢ w trybie samopoziomowania. W
przypadku wytracema z pozlomu zatrzymu_]e sig i zaczyna blyskaé (trwa proces
), a po igciu poziomu rozp pracg. Cheac wylaczyé

samopoziomowanie i przej$¢ do trybu reeznego nalezy nacisna¢ przycisk

Tryb pracy ze skanowaniem. W tym trybie promien laserowy wychyla si¢ wahadtowo w jedna i
druga strong. Linia wy$wietlana przez promien jest wyrazniej widoczna niz podczas rotacji. Aby

rczpoczqc prace w lryble ska.nowama nalezy naclanc przycisk . Przycisk ten shuzy rowniez

o i j kata sk . Obszar sk mozna przesuwac w lewo lub
W prawo za pomoca przyciskow A V.
Predkosé rotacji. Predkos¢ rotacji mozna zwigkszag i iejsza¢ za pomoca przycisku /.

Niskie obroty stosuje si¢ gdy promien laserowy ma by¢ wyrazniej widoczny, natomiast wysokie
obroty stosuje si¢ w przypadku uzywania odbiornika laserowego. Punkt wy$wietlany przy
zatrzymanej rotacji (0 obr/min) mozna przesuwac¢ w lewo lub w prawo za pomoca przyciskow A
v.

Praca z nachyleniem. Nacisna¢ przycisk i jednoczeénie przycisk Przechylanie lasera
w osi Y realizuje si¢ przy uzyciu przyciskow A V. Warto$¢ odchylenia od poziomu mozna
odczyta¢ na tacie niwelacyjnej. Roznica poziomu 10 cm przy odleglosci 10 m odpowiada
odchyleniu 1%.

Alarm przechylu. Jest to funkcja, ktora mozna aktywowac celem zapobiezenia automatycznemu
powrotow1 do poznomu po wytraceniu z ustalonej pozycji, kiedy to nastapitoby samoczynne

ypoziol zZp podobna zmiana wysokosci ustawienia. W celu aktywacji funkcji

alarmu przechyhu nacisnaé¢ przycisk . Po zakloceniu pracy lasera promien sig wylaczy i
zacznie blyska¢ dioda LED, jednoczesnie wlaczy sig alarm akustyczny na 12 sekund. W takiej
sytuacji laser musi by¢ ponownie zalaczony recznie. Po zrestartowaniu nalezy sprawdzi¢
wysoko$¢ wyznaczang przez laser, czy jest taka sama jak przed zatrzymaniem sig.

Kontrola. Rys. 3. Umiesci¢ laser ok. 15 m od $ciany, tak by moc rzutowa¢ na nig 0 X. Whaczy¢
laser. Zaznaczy¢ linig¢ X1 na $cianie. Przekreci¢ laser o 180° bez zmiany wysokosci. Zaznaczy¢
poziom linii X2. Réznica poziomu X1 i X2 nie moze przekracza¢ 3 mm przy dystansie 15 m.
‘Wykona¢ podobny test z osiami Y11 Y2.

Kalibracja. Nacisna¢ jednocze$nie przyciski @ i , nastepnie zwolni¢ tylko przycisk @,
wowcezas po 3 sekundach blysnie 1 raz kontrolka Y, potem zacznie blyska¢ kontrolka X, a

nastepnie kontrolka ta zacznie §wieci¢ w sposéb ciagly. Teraz zwolni¢ przycisk i postugujac
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sig przyciskami A ¥V w 1 ienie osi X tak, by linia znalazta si¢ pomigdzy

|

Po wykalibrowaniu osi X nacisna¢ przycisk aby przejs¢ do kalibracji osi Y.
Przekrecic laser o 90° bez zmiany wysokosci. Gdy kontrolka Y zacznie $wieci¢ sig $wiatlem
ciaglym wyregulowac ustawienie osi Y przyciskami A ¥ w sposob jak wyzej. Aby zachowa¢

wynik kalibracji nacisna¢ przycisk
wylaczy¢.

. Kalibracja X i 'Y jest ukonczona, przyrzad mozna

Kontrola/Kalibracja osi Z. Rys. 4. Umiesci¢ laser w pozycji pionowej pomigdzy dwiema scianami
odlegtymi o ok. 10 m od siebie, przy czym spodnia strona lasera winna znajdowac si¢ w
odlegtosci ok. 0,5 m od jednej ze $cian. Zaznaczy¢ gorny, a nastgpnie dolny punkt laserowy
rzutowany na $ciang. Przemie$ci¢ laser pod druga $ciang, tak by spodnia strona lasera znalazia si¢
w odleglosci ok. 0,5 m od tej $ciany, a nastgpnie wyregulowaé wysoko$¢ lasera tak, by punkt
dolny znalazt si¢ na poziomie zaznaczonego poprzednio punktu gornego.

Jezeli réznica poziomow przekracza 4 mm konis jest kalibracja osi Z. Nacisna¢ jed

przyciski i , nastepnie zwolni¢ tylko przycisk @, wowczas po 3 sekundach blysnie 1

raz kontrolka X, potem zacznie blyska¢ kontrolka YZ. Teraz zwolni¢ przycisk . Postugujac
sig przyciskami A ¥ wyregulowa¢ ustawienie osi Z. Kalibracja Z jest ukonczona, przyrzad
mozna wylaczy¢.

ELadowanie akumulatora. Dotaczy¢ tadowarke do sieci 230 V, a wtyczke kabelka do gniazdka
znajdujacego si¢ na panelu z laserem. Podczas tadowania kontrolka LED $wieci si¢ na czerwono,
a po catkowitym naladowaniu akumulatora zrmcma kolor $wiccenia na zielony. Czas tadowania

ok. 4 h (przy pierwszym tad nowego, d 2 6 h). Jedno
natadowanie wystarcza na okoto 24 h pracy. Gdy taduje sig ponizej p:

poziomu laser przestaje si¢ obracac i zaczyna miga¢. Dla zapewnienia maksymalnej zywotnosci
akumulatara nalezy fadowa¢ go do pelna po cat i rozlad iu. Nalezy igta¢, ze na
P ak a ma wplyw temp

Zdalne sterowanie. Maksymalny zasigg uzytkowy 30 m. Zasilanie — 2 baterie 1,5 V typu AA.

Odbiornik laserowy. Jezeli odbiornik ma by¢ uzywany z tata niwelacyjna nalezy do
gwintowanej tulejki, usytuowanej na jego tylnej $ciance, przykreci¢ zacisk mocujacy. Bateria
zasilajaca 9 V 6F22. Czas pracy baterii 40 godzin.

quczeme/ Wylaczenie. Automatyczne wytac: gpuje po 10 mi; h od
sygnatu [; lub naci$nigcia przycisku.

Wybor dokladnoscei. T wezsze pole odbiorcze +1,0 mm, a § szersze pole +2,5 mm .

Wiaczenie lub wylaczenie sygnatu ak 20. Zawsze po wiaczeniu odbiornika sygnat
domyslnie zalaczony.

Wiaczenie lub wyla i podsw1ellema §Wi . Wyta
nastepuje po 1 minucie od det sygnatu | 20 lub nacisnigcia przycisku.
‘Wspornik do Zu ci / Plyta pi g Rys. 2. Jezeli laser ma by¢ zawieszony na

$cianie nalezy na jego lewej $ciance zamocowa¢ wspornik montazowy otworem na zewnatrz. Do
ustawienia na podlodze i pracy lasera w pionie wspornik zamontowa¢ otworem do wewnatrz.
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Podstawa jest ustawiona w linii z plamka laserowa i moze by¢ umieszczona wprost na podiodze,
co utatwia ustawienie lasera.
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Limit 1210 HV

Niihtava valgusega poorlev laser siseruumis ja viljas i verti ja
horisontaalne laserikiir. Laseril on alljargnevad funktsioonid.

Skaneerimine
Punktreziim
Kasijuhtimine
Kiilgkaldereziim

Kalibreerimine

K : Laser. Kaugjuhtimi: Laseri dtja koos hoidikuga. Seinahoidik. Akupakett
laadijaga. Kasutusjuhend.

Tehnilised andmed:

Toéokaugus m 200
Tapsus Horisontaalne + 1 mm/10m
Vertikaalne + 1.5 mm/10m
Isenivelleerimise ulatus +5°
Poorlemiskiirus p/min 0-300-600
Kaugjuhtimispuldi max kaugus m 30
Tolmu- ja veekindlus 1P 54
To6dacg tunnid 24
Tédtemperatuur °C -10 ... +40
Hoiuruumi temperatuur °C =20 ... +60
Mass kg 2.0

Laserdioodid 2,1mw, 635nm.

Ohutus. Ara vaata otse laserikiirt. See vdib kahjustada silmi. Selleparast dra paigalda aparaati
silmade korgusele.

Enne kasutamist. Kontrolli, et aparaadi seadi: 1 pole di ajal d voi aparaat
pole maha kukkunud. Sa vastutad téielikult ise oma t36 tépsuse eest ja sa peaksid aeg-ajalt
kontrollima oma aparaati. Vaata kontrollimise kohta allpool.
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Hooldus. See on tappisaparaat ning seda tuleb vastavalt hoida. Vildi porutusi, kukkumist ja
vibratsiooni. Kui sa aparaati ei kasuta, siis hoia seda alati plastkohvris. Kasuta ja hoia aparaati
vaid lubatud temperatuurivahemikus. Kuigi laser on veekindel, hoia see alati kuivana. Ara pane
mirga aparaati pikemaks ajaks plastkohvrisse. Kui sa laserit pikemat aega ei kasuta, siis vota
patareid vilja. Puhasta aparaati pehme kuiva lapiga.

Horisontaalne. Vajuta @ Kaivitumisel viib laser alati libi automaatse isenivelleerimise.
Isenivelleerimise ajal laser vilgub. Seejérel jiab LED pidevalt polema ja laser hakkab podrlema.

Verti Poora laser ki Aseta laser maha voi kinnita seinahoidikuga.

Vajuta @ Laserikiir on suunatud iihte punkti. P66rlemise alustamiseks vajuta

Viiljaliilitamine. Viljaliilitamiseks vajuta 3 sekundit @ nupule.

Automaatne isenivelleerimine. Kaivitumisel viib laser alati libi automaatse isenivelleerimise.
Kui laseri asendit muuta, siis laser hakkab vilkuma, viib uuesti 1dbi isenivelleerimise ja seejirel
kivitub taas. Isenivelleerimise viljaliilitamiseks ja kiisijuhtimise olekusse sisenemiseks vajuta

@

Skaneerimisre: . Laserikiir vongub kahele kiiljele. Laserikiir tundub niiiid visuaalselt eredam

kui podrlemise ajal. Skaneeri vajuta \%/. Skaneerimisnurka saab

suurendada voi vihendada klahviga
klahvidega A ja V.

. Skaneerimissektorit saab poorata kiilje suunas

rlemiskiirus. P6orlemiskiirust saab suurendada voi vihendada klahviga . Viiksema
pddrlemiskiiruse korral ndib laserikiir eredam, suurema kiiruse puhul soovitatakse kasutada
laserivastuvdtjat. Kiirusel 0 p/min saab laserikiirt kallutada klahvidega A ja V.

Pikikaldereziim. Vajuta ja samal ajal . Laseri kallutamine toimub klahvidega A V.
Kalde suurust saab mérata nivoolatiga. 10 cm taseme erinevust 10 m kaugusel = 1% kalle.
Kii eZiim. See on i mis vildib seadme automaatset taaskaivitumist
pirast seadme kall d olekust tagasi t66 di 0 Jja pérast seadme korguse

muutmist. Vajuta klahvile . Laser peatub, LED hakkab vilkuma ja helisignaal lilitub 12
sekundiks sisse. Seejirel peab laser uuesti kiivituma. Pdrast taaskéivitumist kontrolli, kas
laserikiire korgus vastab peatumiseelsele korgusele.

Kontrollimine. Joonis 3. Paiguta laser seinast umbes 15 meetri kaugusele ja suuna X telg seinale.
Kiivita mootor. Mirgi X1 tase seinale. Ilma kdrgust muutmata podra laserit 180 °. Mirgi X2 tase
seinale. Kui kaugus on 15 m, siis peab X1 ja X2 erinevus olema viiksem kui 3 mm. Korda
tegevusi telgedega Y1 ja Y2.
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Kalibreerimine. Vajuta samaaegselt klahvidele @ ja . Vabasta klahv @, seejdrel

vilksatab Y indikaator, siis X indikaator ning 16puks jaab X indikaator pidevalt pdlema. Niitid

vabasta klahv
vahele.

. Reguleeri X-telg klahvidega A ¥ tipselt kahe seinale mérgitud kriipsu

Kui X telg on kalibreeritud, vajuta Y telje kalibreerimiseks klahvile .
TIma korgust muutmata poora laserit 90 °. Kui Y indikaator siittib, reguleeri Y telg samuti

imine on niiiid labi viidud

klahvidega A V. Kalit ingu sal iseks vajuta
aparaat liilitub vilja.

Z telje kontrollimine ja kalibreerimine. Joonis 4. Aseta laser vertikaalselt kahe seina vahele, mis
on teineteisest umbes 10 m kaugusel. Laser peaks olema iihest seinast 0,5 m kaugusel. Mirgi

seinale iilemine voi alumine punkt. Vii laser vastasseinast 0,5 m kaugusele ja reguleeri laseri
korgus nii, et alumine punkt jééks endise Gilemise punkti korgusele.

Kui erinevus on suurem kui 4 mm, tuleb laserit kalibreerida. Vajuta samaaegselt klahvidele @

ja . Vabasta klahv @, 3 sekundi pirast vilksatab Y indikaator, siis Z indikaator ning 15puks

jadb Z indikaator pidevalt polema. Niiiid vabasta klahy . Reguleeri Z telge nuppudega A V.

Kalibreeringu salvestamiscks vajuta klahvile . Kalibreerimine on niiiid 14bi viidud aparaat

liilitub vlja.

Akud. Liilita akulaadija 230 V elektrivorku ja tihenda laseri kiilgpaneelil oleva kontaktiga.
Laadimise ajal pdleb laadija indikaator punaselt ja aku tditumisel muutub see roheliseks.
Laadimine kestab tavaliselt umbes 4 tundi ja uue laadimata aku puhul 6 tundi. Laadimisjérgne
tddaeg on umbes 24 tundi. Kui aku pinge on liiga madal, siis laseri pddrlemine peatub ja laser
hakkab vilkuma. Aku pikema eluea tagamiseks éra jita tiihja akut seisma, vaid lae see kohe tiiesti
tdis. Aku mahtuvus sdltub temperatuurist.

Kaugjuhtimispult. Kasutatav kuni 30 m kaugusel. 2 patareid 1,5 V, tiitip AA.

Laserivastuvétja. Nivelleerimislatiga to6tami: kinnita vastuvotja hoidiku kiilge otj
tagaseinas oleva keermestatud puksi abil. Todaeg 40 tundi. Patarei 9V, tiiiip 6F22.

Aparaat liilitub
nupulevajutusest on 10 minutit méddunud.

viilja, kui viimasest laserisi voi

Tapsusastme valimine. T on kitsam vastuvotuala tipsusega 1,0 mm ja f on laiem
vastuvotuala tapsusega + 2,5 mm.
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Helisignaal sisse voi vilja. Aparaadi kiivitumisel on helisignaal alati aktiivne.

viilja, kui viimasest laserisignaalist voi I

Liilitab kuvari taustavalgustuse sisse voi vélja. T 1l

liilitub 1

p j on 1 minut

Seinakinnitus / porandaplaat: Joonis 2. Seinale kinnitamiseks paigalda aparaadi vasakule
kiiljele seinahoidik nii, et rip jaiks viljap

Porandale iseks ja imber poora
hoidiku riputusava sissepoole. Jalg asub laserikiirega samal sirgel ja seadistamise lihtsustamiseks
saab seda asetada tapselt porandale kantud mirgisele.
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»LIMIT 1210 HV*
Besisukantis matomos $viesos lazeris, skirtas dojimui 1| ir iSor¢je. A inis lygios

horizontalios ir vertikalios padéties nustatymas su pavara. Lazerio techninés savybés aprasytos
toliau.

Skenavimo rezimas.

Tasko rezimas.

Rankinis rezimas.

Posvyrio rezimas.

Kalibravimo funkcija.

Pakuotés turinys: lazeris, nuotolinio valdymo prietaisas, lazerio imtuvas su tvirtinimo spaudikliu,

apkaba tvirtinimui ant sienos, | liatorius, ikroviklis ir dojimo instrukcija.

Techniniai parametrai:

Darbinis atstumas m 200

Tikslumas Horizontalus =1 mm/10 m
Vertikalus +1,5mm/10 m

Automatinio islyginimo diapazonas +5°

Sukiai aps./min  0-300-600

Maks. nuotolinio valdymo atstumas ~ m 30

Atsparumas dulkéms/vandeniui 1P 54

Darbo trukmé  valandos 24

Darbiné temperatiira °C -10 ... +40

Sandéliavimo temperatiira °C -20 ... +60

Masé kg 2,0

2 klasés lazerio diodas, 1 mw, 635 nm.

Saugus darbas. Nezitrekite tiesiai i lazerio spinduli. Lazerio spindulys gali pazeisti akis. Dél to
nestatykite $io lazerinio prietaiso akiy lygyje.

Prie§ naudojima. Patikrinkite, ar prietaiso nustatymai nepakito pervezimo metu arba dél prietaiso
kritimo. Jus esate visiskai atsakingas uz darbo tiksluma, dél to periodiskai patikrinkite lazerini
prietaisa. Zr. toliau aprasyta naudojimasi lazerio valdymo elementais.

PrieZiiira ir naudojimas. Ripestingai naudokite §j tiksly lazerinj prietaisa. Apsaugokite prietaisa
nuo smagiy, kritimy ir v1bracl_|os poveikio. Visada pervezkite lazenm prietaisa plastikiniame
deékle. Naudokite ir sandéliuokite lazerj dy ' Nors §is prietaisas
atsparus vandens poveikiui, pasirtipinkite, kad prietaisas nesudrékty. Nelaikykite drégno prietaiso
plastikiniame dékle. ISimkite i§ prietaiso akumuliatoriy, jeigu prietaiso ir papildomy jtaisy ilgesnj
laikq nenaudosite. Nuvalykite prietaisa minkstu, sausu audiniu. I§imkite i§ lazerio akumuliatoriy,
jeigu ilgesnj laika nenaudosite lazerio.

Horizontalus. Spauskite ,,@“ Po jjungimo lazeris visada atlicka automatini lygios padéties
nustatyma. Lygios padéties nustatymo metu lazeris mirksi. Po to $viesos diodas $vie¢ia pastoviai
ir lazeris pradeda suktis.

Vertikaliai. Pastatykite lazerj aukstyn nukreiptos rankenos padétyje. Pastatykite lazerj ant grindy

arba pritvirtinkite su apkaba ant sienos. Paspauskite ,, * (ijungti). Lazeris nesisuka, stikiai 0
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aps./min. [junkite sukimasi, paspausdami ., * (sukiai).
I8jungimas. Spauskite ,, * 3 sekundes.
A inis lygios padéties Po jjungimo lazeris visada atlicka automatini lygios

padéties nustatyma. Jeigu lazerio padétis pasikeite, pvz., dél pastimimo, lazeris nustoja suktis,
mirksi ir vél automatiskai pradeda suktis, uzbaiggs lygios padéties nustatyma. Jeigu norite jjungti

rankinj rezima ir i§jungti inj lygios padéties ki “ (rankinis
rezimas).
Skenavimo reZimas. Lazerio spindulys sk ja is kryptimis. B k lazerio

spindulys vizualiai matomas. Jeigu norite jjungti skenavimo rezima, paspauskite

* (/kalibravimas). Skenavimo kampas keici mygtuku ,, . Skenavimo sritis

pakei¢iama Sonine kryptimi mygtukais ,, A ¥,

Sukimosi greitis. Jeigu norite padidinti arba sumazinti siikius, paspauskite ,, “. Kai sukiai
mazi, lazerio spindulys vizualiai ; didelius siikius rek duoj; pasirinkti tuo atveju,
kai naudojamas lazerio spindulio imtuvas. Kai lazeris nesisuka (0 aps./min.), pasukite lazerio
spindulio taska Sonine kryptimi mygtukais ,, A V.

NuolydZio reZimas. Spauskite mygtuka ,, ir tuo paciu metu spauskite

W (posvyris/nuolydis). Palenkite lazerj aSyje mygtukais ,, A ¥ . Nuskaitykite pasvirima,
naudodamiesi niveliavimo kartele. 100 cm lygio skirtumas 10 m atstumu = 1% posvyris.
Posvyrio rezimas. Tai in¢ funkcija, bl janti inj lazerio isijungima po padéties

pasikeitimo dél stumteléjimo, kuris galéjo sukelti auksc¢io pokyti. Paspauskite . Jeigu po
padéties poky¢io lazeris sustojo, tai Sviesos diodas mirksi ir 12 sekundziy girdisi garsinis jspéjimo
signalas; lazerj reikia jjungti i§ naujo. Po pakartotinio jjungimo patikrinkite, ar dabartinis aukstis
atitinka prie§ sustojima nustatyta auksti.

Valdymas. 3 pav. Pastatykite lazeri mazdaug 15 m iki sienos ir nustatykite X asj link sienos.
Jjunkite lazerj. Pazenklinkite ant sienos taskq X1. Pasukite lazeri 180° kampu, nepakeisdami
aukscio. Pazenklinkite lygi X2. X1 ir X2 auks¢iy skirtumas turi nevirSyti 3 mm, kai atstumas 15
m. Pakartokite isbandyma asyse Y1 ir Y2.

Kalibravimas. Tuo pa¢iu metu paspauskite ,, “ (maitinimo jtampa) ir

" “ (skenavimas/kalibravimas). Atleiskite tik mygtuka ,, *“; po 3 sekundziy indikatorius Y
mirkteli viena karta, po to mirksi indikatorius X, galiausiai indikatorius X $viecia pastoviai. Dabar

atleiskite mygtuka ,,
pazyméty zymiu.

*. Suderinkite X asj mygtukais ,, A ¥, kad X asis biity ant anks¢iau

Kai X asies derinimas uzbaigtas, paspauskite ,,“ Y aSies suderinimui.
Pasukite lazerj 90° kampu, nepakeisdami auk3cio. Kai Y indikatorius $vie¢ia, suderinkite Y asj
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mygtukais ,, A ¥ tokiu paciu biidu. I$saugokite kalibravima, paspausdami ,,“. Kalibravimas
o - itampa is .

Z aies valdymas / kalibravimas. 4 pav. Pastatykite lazerj vertikalioje padétyje tarp dviejy sieny

mazdaug 10 m atstumu, lazerio apatiné pusé turi buti mazdaug 0,5 m atstumu nuo vienos sienos.

Pazenklinkite ant sienos virSutinj ir apatinj taskus. Perkelkite prietaisa prie kitos sienos, kad

lazerio apatiné pusé bty 0,5 m atstumu iki sienos, nustatykite tokj lazerio auksti, kad apatinis

takas biity vienoje linijoje su ankstesniu virSutiniu tasku.

Jeigu paklaida virsija 4 mm, reikia atlikti kalibravima. Tuo pa¢iu metu paspauskite mygtukus

,,@“ ir ,,“. Atleiskite tik mygtuka ,,@“; po 3 sekundziy indikatorius X mirkteli viena

karta, po to indikatorius YZ $vie¢ia pastoviai. Dabar atleiskite mygtuka ,, “. Suderinkite Z asj

mygtukais ,, A V. [§saugokite kalibravima,
maitinimo jtampa i$sijungia.

A iatorius. Prijunkite iatoriaus ikrovikli prie 230 V elektros tinklo kistukinio lizdo
ir lazerio Soniniame skydelyje esancios jungties. Akumuliatoriaus jkrovimo metu §vie¢ia raudonas
ikroviklio $viesos diodas; kai akumuliatorius visiskai jkrautas, $vie¢ia zalias jkroviklio $viesos
diodas. [krovimo trukmé mazdaug 4 valandos, naujo ir i$sikrovusio akumuliatoriaus jkrovimo
trukmé 6 valandos. Lazerio darbo trukmé po jkrovimo mazdaug 24 valandos. Jeigu
akumuliatorius per daug iSsikroves, lazeris nustoja suktis ir mirksi. Siekiant uztikrinti optimalia
akumuliatoriaus eksploatavimo trukme, visiskai jkraukite issikrovusi akumuliatoriy. Atsizvelkite {
tai, kad akumuliatoriaus talpumas priklauso nuo temperatiiros.

ini prietaisas. Maksimal {ojimo atstumas 30 m. Naudojami 2 maitinimo
elementai AA, 1,5V.
Lazerio spindulio imtuvas. [sukite laikiklj { srieging jvore uzpakaliniame lazerio spindulio
imtuvo skydelyje, jeigu imtuvas bus naudojamas su niveliavimo kartele. Darbo trukmé 40 valandy.
Naudojamas maitinimo elementas 6F22, 9 V.

arba isjungi Automatiskai i§sijungia pra¢jus 10 minuciy po lazerio
signalo arba mygtuko paspaudimo.

Tikslumo pasirinkimas. § siauresné priémimo sritis = 1,0 mm; § platesné priémimo sritis
2,5 mm.

Garsinio signalo jjungi arba isjungi Po prietaiso {jungimo garsinis signalas
visada jjungtas.

E Ekrano ap3vietimo jjungimas arba i§jungimas. Ekrano ap$vietimas automatikai
ijungiamas, jeigu 1 minutg nebuvo lazerio signalo arba nepaspaustas mygtukas.

Plokstelé montavimui ant sienos/grindy: 2 pav. Tvirtinimui ant sienos sumontuokite apkaba
kairéje puséje, iSorén nukreiptos pakabinimo kiaurymés padétyje. Pastatymui ant grindy ir
vertikaliam pasukimui, ite Sarnyra vidun nukreiptos kiaurymés padétyje. Atrama
nustatoma pagal lazerio taska; atrama galima pastatyti ant grindy paZenklinto tasko vietoje,
siekiant palengvinti suderinima.
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LIMIT 1210 HV

Rotgjoss lazers ar redzamo gaismu lictosanai gan telpas, gan arpus tam. Motorizéta automatiska
paslimenos$ana gan horizontali, gan vertikali. Lazeram ir $adas iespgjas.

Skengsanas rezZims

Punkta rezims.

Manualais rezims.

Nolieksanas rezims.

Kalibrésanas funkcija.

Saturs: lazers, talvadibas pults, lazera uztvergjs ar skavu, kronsteins monté3anai pie sienas,
uzladgjama akumulatora komplekts ar ladétaju un rokasgramatu.

Tehniska specifikacija:

Darba attalums m 200
Precizitate  horizontali =1 mm/10 m
vertikali +1,5mm/10 m
Paglimenoganas diapazons +5°
Rotacijas atrums apgr./min 0—300—600
Talvadibas attalums, maks. m 30
Putek]dross/idensdross 1P 54
Darba ilgums stundas 24
Darba temperatiira °C -10 ... +40
Uzglabasanas temperatiira °C -20 ... + 60
Svars kg 2,0

Lazera diodes, 2. klase, 1 mw 635 nm.

Drosiba. Neskatieties tie$i lazera stara. Tas var postosi sabojat redzi. Tade] neiestatiet

instrumentu acu liment.

Pirms lieto§anas. Parbaudiet, vai transporte3anas laika nav mainijusies instrumenta iestatfjumi un
vai instruments nav nokritis zemé&. Par sava darba precizitati atbildat tikai un vienigi jus pats, un
jums instruments regulari japarbauda. Skatiet turpmako sadalu “Parbaude”.

Kop$ana un apie$anas. Sis ir precizijas instruments, un ar to attiecigi ir jarikojas. Nepielaujiet

triecienus, nomeSanu zemé un vibraciju. Vienmér parvadajiet lazeru ta plastmasas karba. Lietojiet

tira. Lai gan i ir tas

un uzglabajiet lazeru noradita

vienm@r jauztur sauss. Mitru instrumentu ilgstosi neturiet karba. Ja lazers un ta piederumi ilgaku
laiku netiks lietoti, iznemiet akumulatoru. Tiriet ar mikstu, sausu dranu. Ja lazers ilgstosi netiks

lietots, iznemiet akumulatoru.

Horizontale. Piespiediet @ (ieslégt). Lazers vienmér saks darbibu ar automatisko
paslimenoSanu. Kamér notiek paslimenosana, lazers mirgo. Péc tam gaismas diode deg

nepartraukti, un lazers sak rotet.

Vertikale. Novietojiet 1azeru ar rokturi uz aug3u. Vai nu uz zemes, vai ar sienas kronsteinu.

Piespiediet @ (ieslegt). Lazers sak darbibu ar 0 apgr./min. Piespiediet . (atrums), lai

palaistu rotaciju.

Izslegsana. 3 sekundes turiet piespiestu @
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Automatiska paSlimenoSana. Lazers vienm@r saks darbibu ar automatisko paslimenosanu. Ja
lazers tiek izsists no savas pozicijas, ta darbiba tiek apturéta, un lazers mirgo; p&c jaunas
paslimenosanas darbiba atsakas automatiski. Lai parslégtu lazeru manualaja rezima un izslégtu

Nii 3 iespiedi n alais rez.).

SkengSanas rezims. Lazera stars skené8anu veic uz saniem. Atskiriba no

tacijas lazera stars

kltist vizuali redzams. Lai ieslegtu skengSanas rezimu, piespiediet pogu . Sken&sanas lenki

zonu uz saniem pagrieZ ar pogam A V.

palielina vai ina ar pogu

atrums. Lai palielinatu vai inatu rotacijas atrumu, piespiediet (atrums).
Lenas rotacijas laika lazera stars ir vizuali redzams, savukart liels atrums ir ieteicams, lietojot
lazera uztvergju. Pie 0 apgr./min lazera punktu uz saniem pagriez ar pogam A V.

Slipuma reZims. rez.) (noliekt/slipums).
Nolieciet lazeru Y asT ar pogam A V. Nolasiet slipuma raditaju uz Iimena stiena. 100 cm limenu
starpiba uz 10 m = 1% slipums.

Noliek3anas rezims. Ta ir dro$ibas funkcija, kas j lazera darbibas
pec tam, kad tas izsists no savas pozicijas un, iespgjams, mainijis lenkisko augstumu. Piespiediet

(noliekt/slipums). Ja lazera darbiba ir traucgjumi, ta tiek apturéta, mirgo gaismas diode, 12
sekundes skan akustisks signals, un lazers ir jarestarté. PEc restartéSanas parbaudiet, vai lenkiskais
augstums atbilst augstumam pirms darbibas apturésanas.

Parbaude. 3. attels. Novietojiet lazeru aptuveni 15 m attaluma no sienas un salagojiet X asis pret
sienu. Iedarbiniet 1azeru. Atzimgjiet uz sienas X 1. Pagrieziet lazeru par 180°, nemainot lenkisko
augstumu. Atzimgjiet X2 Iimeni. 15 m attdluma starpiba starp X1 un X2 nedrikst bt liclaka par 3
mm. Atkartojiet parbaudi ar astm Y1 un Y2.

Kalibresana. Vienlaikus piespiediet taustinus @ (jauda) un. (skenét/kalibret). Atlaidiet
tikai @ (jauda), un péc 3 sekundeém Y indikators nomirgo vienu reizi; tad mirgo X indikators,

un péc tam X indikators deg pastavigi. Tagad atlaidiet pogu . (skengt/kalibret). Ieregulgjiet X
asi ar pogam A 'V, lidz X ass atrodas starp ieprieks izdaritajam atzimem.

Kad X ass reguleSana ir pabeigta, piespiediet (skenét/kalibrét), lai iestatitu Y asi.
Pagrieziet lazeru par 90°, inot lenkisko ITedegoties Y indil tada pasa veida

arpogam A V i Igjiet Y asi. Lai saglaba ibrés: iespiedi & ibrét).
Kalibrésana ir pabeigta, un ierice izsleédzas.
Z ass parbaude/kalibrésana. 4. attéls. Novietojiet lazeru vertikala stavokli starp divam sienam ar
aptuveni 10 m attalumu; lazera pamatnes dalai jabiit 0,5 m atstatuma no vienas sienas. Atzimgjiet
uz sienas aug$€jo punktu un apaksgjo punktu. Parvietojiet instrumentu pie pretgjas sienas ar

dalu 0,5 m a no sienas, i Ejiet lazera ta, lai apaksgjais punkts
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sakristu ar iepriek§€jo augigjo punktu.

Ja kluda ir lielaka par 4 mm, ir javeic kalibréSana. Vienlaikus piespiediet taustinus @ (jauda) un

(skengt/kalibret). Atlaidiet tikai @ (jauda), un péc 3 sekundém X indikators nomirgo
vienu reizi; tad mirgo YZ indikators, un péc tam YZ indikators deg pastavigi. Tagad atlaidiet

(skenét/kalibrét). Ar pogam A ¥ i Z ass i 1)) Lai saglabai

pogu

kalibresanu, piespiediet (skenét/kalibret). Kalibresana ir pabeigta, un ierice izsledzas.

A 5. Savienojiet ak 1 ladétaju ar 230 V elektrotiklu un savienotdju lazera sanu
paneli. Akumulatora uzlades laika degs ladétaja sarkana gaismas diode; kad akumulators biis
plln‘ba uzladets, degs zala gaismas diode. Uzlade notick aptuveni 4 stundas; 6 stundas, ladgjot
jaunu izladgj u. Viena uzlade nodrosina aptuveni 24 stundas ilgu darbibu. Ja
akumulatora uzlades Iimenis ir zems, lazers partrauc rotaciju un sak mirgot. Lai akumulatora
kalposanas ilgums biitu optimals, péc tam, kad akumulators ir izladgjies, tas jauzlade pilniba.
Nemiet véra, ka akumulatora jaudu ietekm@ temperatiira.

Talvadibas pults. To var izmantot, maksimums, 30 m attaluma. Baterijas 2 gab. 1,5V AA.
Lazera uztveérégjs. leskriivgjiet turétaju vitnotaja buksg, kas atrodas uztvérgja aizmugurgja paneli,
lai lietotu ar [Tmena stieni. Darba ilgums 40 stundas. Baterija 9 V 6F22.

as notick, ja 10 miniites nav

Precizitates izvéele. T $aurdks uztversanas laukums = 1,0 mm, un § plataks
uztverSanas laukums + 2,5 mm.

Signala ieslé; vai izslg; 1edzas vienmer ar ieslégtu akustisko signalu.
Displeja ismoj ieslégsana vai izslegs: Ja 1 miniiti nav sanemts lazera
signals vai piespiests neviens tausting, ismoj izsled atiski

Sienas montaZas / gridas plaksne: 2. attéls. Uzstadot pie sienas, montazas kron$teinam jabuit
kreisaja pusg ar ickarinasanas atveri uz aru. Uzstadot uz gridas un vertikalas rotacijas nolika,
pagrieziet montaZas atveri uz ick§u. Pamatni salago ar lazera punktu, un to var novietot tiesi uz
atzimes uz gridas, kas atvieglo iereguléSanu.
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